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ＧＩＳ不同耦合方式下注入脉冲的加权 ＩＭＦ局放信号等效性
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摘　要：注入脉冲模拟局放是气体绝缘金属封闭组合电器（ｇａｓｉｎｓｕｌａｔｅｄｓｗｉｔｃｈｇｅａｒ，ＧＩＳ）特高频（ｕｌｔｒａｈｉｇｈ
ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ，ＵＨＦ）局放监测装置功能校验的主要方法，由于现场校验脉冲注入的耦合方式不同，模拟局放与实际局
放等效性规律尚不明确，无法保证监测装置功能校验的有效性。文中首先建立１２６ｋＶＧＩＳ典型局放缺陷（尖端、悬
浮、绝缘子气泡）和内／外置式脉冲注入ＵＨＦ局放检测平台，并对ＵＨＦ信号有效脉冲进行归一化提取；接着提出基
于经验模态分解的加权本征模函数（ｉｎｔｒｉｎｓｉｃｍｏｄｅｆｕｎｃｔｉｏｎｓ，ＩＭＦ）信号处理方法，通过计算局放信号欧式距离平均
值和最大值表征其等效性；最后与常规信号偏差法进行对比验证。研究表明，相较于常规信号等效性分析方法，加

权ＩＭＦ法可有效解决ＵＨＦ信号波形局部差异较大的问题；使用内置传感器脉冲注入的模拟局放信号与悬浮局放
信号等效性最高，局放信号的欧式距离平均值Ｍｅ和最大值Ｍａ分别为３．８２％和１０．２８％。因此，ＵＨＦ监测装置功能

校验可采用恒定参数注入脉冲代替悬浮缺陷，且模拟局放可优先选择内置 ＵＨＦ传感器注入脉冲。文中研究可为
ＵＨＦ局放监测装置功能校验的脉冲注入方法提供参考。
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０　引言

特高频（ｕｌｔｒａｈｉｇｈｆｒｅｑｕｅｎｃｙ，ＵＨＦ）检测方法由
于灵敏度高、抗干扰能力强，具有局放模式识别能

力和放电源定位等优点，已经广泛应用于气体绝缘

金属封闭组合电器（ｇａｓｉｎｓｕｌａｔｅｄｓｗｉｔｃｈｇｅａｒ，ＧＩＳ）局
放状态监测［１３］。ＵＨＦ局放在线监测装置可有效预
警ＧＩＳ局放缺陷，但目前现场已安装ＵＨＦ在线监测
装置常出现局放检测失效问题，亟需提高装置功能

检测的有效性。

为校验ＵＨＦ局放在线监测装置功能有效性，文
献［４］首次提出了脉冲注入模拟局放法，即利用陡
脉冲发生器向 ＵＨＦ传感器注入陡脉冲信号产生电
磁波信号，实现局放ＵＨＦ信号的等效模拟。但ＵＨＦ
局放监测装置功能现场校验中，由于 ＧＩＳ已安装的
内置ＵＨＦ传感器无法移动，无法灵活改变模拟局放
脉冲注入位置［５８］。故采用外置式传感器［９］实现局

放源模拟的可移动性和校验检测的灵活性，主要分

为ＧＩＳ的带浇筑口金属屏蔽和无金属屏蔽的敞开式
盆式绝缘子边缘处进行脉冲注入，其中内置注入脉

冲模拟局放等效性相关研究较多，目前浇筑口式脉

冲注入与内置注入和实际局放等效性研究尚未见

相关文献报道。

为分析脉冲注入模拟局放ＵＨＦ信号等效性，国
内外学者普遍采用 ＵＨＦ检测信号的频谱分布相似
度［１０１３］和幅值衰减［１４］表征脉冲注入仿真模型模拟

实际局放的等效性规律，定性验证了脉冲注入模拟

局放的可行性。为定量分析脉冲注入模拟局放

ＵＨＦ信号的等效性，文献［１５１６］将脉冲注入模拟
局放与实际局放信号的偏差的平均值、最大值和方

差以及信号互相关函数作为分析信号等效性的主

要指标。文献［１７］采用小波包对比分析了 ＵＨＦ局
放信号在不同频段的传播规律，得出脉冲注入与悬

浮放电频谱更为相似，较好地解决了ＵＨＦ局放信号
的频谱等效性分析问题。但以上方法主要针对 ＧＩＳ
不同测量点的 ＵＨＦ信号频谱以及衰减特性的等效
性分析，而对于受注入脉冲能量、参数、耦合方式影

响的ＵＨＦ全脉冲信号及受定位功能校验要求的局
放时域特征［１８２３］均难以满足等效性分析要求，无法

保证监测装置功能校验的有效性。因此，为保证

ＵＨＦ局放监测装置功能校验有效性，须研究不同耦
合方式下注入脉冲及局放缺陷 ＵＨＦ信号的等效性
规律。

为研究不同耦合方式下注入脉冲及实际局放

缺陷的ＵＨＦ信号等效性规律，文中首先建立１２６ｋＶ
ＧＩＳ局放 ＵＨＦ信号校验试验平台，采集典型局放缺
陷（尖端、悬浮、绝缘子气泡）和不同耦合方式下注
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入脉冲下的ＵＨＦ信号样本，然后提出基于经验模态
分解的加权本征模函数（ｉｎｔｒｉｎｓｉｃｍｏｄｅｆｕｎｃｔｉｏｎｓ，
ＩＭＦ）的 ＵＨＦ信号等效性分析方法，并与常规方法
等效性分析结果进行对比，验证文中方法的有效

性，最后分析不同耦合方式下注入脉冲模拟局放与

不同局放缺陷的 ＵＨＦ信号等效性规律。文中研究
可为ＵＨＦ局放监测装置中脉冲注入位置的选取方
法提供参考。

１　试验平台及方法

１．１　１２６ｋＶＧＩＳ局放ＵＨＦ检测平台
为分析脉冲注入模拟局放与实际局放 ＵＨＦ信

号等效性，文中综合考虑了现场实际尖端、悬浮和

绝缘子气泡典型缺陷类型及等效性，建立了包括

１２６ｋＶＧＩＳ局放试验装置、局放缺陷、模拟局放脉冲
注入系统和ＵＨＦ局放检测系统在内的 ＵＨＦ局放检
测平台，主要包括以下部分：

（１）１２６ｋＶＧＩＳ局放试验装置。１２６ｋＶＧＩＳ局
放试验平台主要包括铠装试验变压器（避免干扰局

放检测）、水平盆式绝缘子测试单元，如图 １所示。
其中，铠装试验变压器最高施加电压为１２０ｋＶ，ＧＩＳ
中的ＳＦ６气体压力为０．４ＭＰａ，加压方式为阶梯升压
法，升高电压至出现稳定的 ＵＨＦ局放信号时，保持
该电压值，进行局放检测及数据采集。

图１　１２６ｋＶＧＩＳＵＨＦ局放检测平台示意
Ｆｉｇ．１　１２６ｋＶＧＩＳＵＨＦｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ

ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｐｌａｔｆｏｒｍ

（２）局放缺陷及模拟局放脉冲注入系统。为模
拟ＧＩＳ内部典型缺陷，文中自制了尖端、悬浮、绝缘
子气泡３种典型局放缺陷，如图２所示。模拟方法
详述如下。

尖端缺陷：将直径１ｍｍ、长度８ｍｍ、尖端为曲
率半径０．７５ｍｍ倒角的细铜丝固定在高压端均压罩
边缘处，并与高压电极良好接触，以模拟尖端放电。

悬浮缺陷：将２个直径１ｍｍ、长度８ｍｍ、尖端

图２　３种ＧＩＳ内部典型局放缺陷
Ｆｉｇ．２　ＴｈｒｅｅｔｙｐｉｃａｌｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｄｅｆｅｃｔｓｉｎＧＩＳ

为曲率半径０．７５ｍｍ倒角的铁针通过绝缘圈固定，
可调针尖距离为２ｍｍ，放置在图１中局放缺陷布置
单元的盆式绝缘子上，距离高压电极约为１ｃｍ处，
以模拟悬浮缺陷。

绝缘子气泡缺陷：采用经 Ｘ射线检测验证的气
泡缺陷直径尺寸为 １ｍｍ的球体，模拟其内部气泡
缺陷。

为验证局放缺陷模型设置有效性，试验前采用

已校核功能的 ＵＨＦ在线监测装置分别对不同局放
缺陷的ＵＨＦ信号进行局放相位分布（ｐｈａｓｅｒｅｓｏｌｖｅｄ
ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ，ＰＲＰＤ）图谱分析［２２］，局放监测装置

诊断结果与缺陷设置类型一致，局放验证了对应缺

陷的ＵＨＦ检测有效性，所测信号为对应缺陷的局放
信号，而非外界干扰信号的影响。

用高性能任意信号发生器（采样率８ＧＳ／ｓ，８位
Ｄ／Ａ分辨率）向 ＵＨＦ传感器注入恒定参数的双指
数脉冲信号模拟ＧＩＳ内部局放，如图３所示，其中注
入双指数脉冲信号［５，１４］半峰值时间Ｔｂ为２０ｎｓ；ｔ１、ｔ２
分别为信号到达３０％、９０％峰值的时刻；波前时间Ｔｆ
为０．５ｎｓ；峰值Ｕｍ为２Ｖ。模拟局放试验中，ＵＨＦ局
放检测平台不加电压。根据 ＵＨＦ在线监测装置现
场校验情况［１９］，不同耦合方式分别通过内置和外置

ＵＨＦ传感器注入脉冲信号实现，其中外置 ＵＨＦ传
感器注入分为无金属屏蔽敞开式的盆式绝缘子边

缘注入和带金属屏蔽绝缘子浇筑口注入。

图３　注入双指数脉冲信号
Ｆｉｇ．３　Ｉｎｊｅｃｔｉｏｎｏｆｄｏｕｂｌｅｅｘｐｏｎｅｎｔｉａｌｐｕｌｓｅｓｉｇｎａｌ

（３）ＵＨＦ局放检测系统。ＵＨＦ局放检测系统
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包含２个 ＵＨＦ传感器，检测 ＵＨＦ传感器①布置在
金属屏蔽箱内无金属屏蔽的敞开式盆式绝缘子边

缘处，采用皮筋将传感器接收信号面紧贴盆式绝缘

子边缘；检测ＵＨＦ传感器②布置在金属屏蔽箱外。
局放检测ＵＨＦ传感器测量频带为２５０～８００ＭＨｚ，增
益为５０ｄＢ，采用高速示波器测量ＵＨＦ局放信号。
１．２　试验方法

为避免局放信号采集过程中遭受外界噪声干

扰，文中通过在典型缺陷布置单元外设置金属屏蔽

箱，屏蔽外界干扰信号。由于ＵＨＦ传感器①设置在
金属屏蔽箱内，ＵＨＦ传感器②设置在金属屏蔽箱
外，当存在外界干扰信号时，ＵＨＦ传感器②检测信
号会受到干扰，而ＵＨＦ传感器①由于金属屏蔽箱的
屏蔽作用，不受干扰信号影响，只会接收到ＧＩＳ内部
局放信号，因此，可通过比较 ＵＨＦ传感器①、②的
ＵＨＦ脉冲信号幅值，避免外界干扰信号的影响。当
ＵＨＦ传感器①的信号脉冲幅值显著大于 ＵＨＦ传感
器②时，即ＵＨＦ传感器②为背景信号，文中试验的
背景信号幅值约为０．０２Ｖ，ＵＨＦ传感器①为ＵＨＦ局
放信号，例如尖端缺陷局放信号最大幅值为０．２８Ｖ，
则表明检测信号为 ＧＩＳ试验装置内的局放信号；当
ＵＨＦ传感器①的脉冲幅值小于 ＵＨＦ传感器②时，
即ＵＨＦ传感器①信号为背景信号，或存在 ＵＨＦ局
放信号，但信号脉冲幅值小于ＵＨＦ传感器②检测信
号，则为外部干扰脉冲信号。

试验采集不同耦合方式下注入脉冲及实际局

放缺陷的ＵＨＦ信号样本总计６０００组，为提高信号
计算效率，采用 Ｋｍｅａｎｓ聚类算法［２３２４］对原始数据

样本的干扰信号数据识别并剔除，其中悬浮放电的

局放信号聚类分析提取如图４所示，由ＵＨＦ传感器
①、②局放检测的干扰避免方法可知，局放信号数
据与干扰信号数据的幅值存在较大差异，可比较

ＵＨＦ传感器①、②的 ＵＨＦ脉冲信号幅值，得出图 ４
中幅值０．７～１．０为干扰信号数据，幅值０～０．１为局
放信号数据。

注入脉冲模拟局放ＵＨＦ检测试验时，首先通过
内置或外置ＵＨＦ传感器注入双指数脉冲信号，每次
试验注入１０００个恒定参数双指数脉冲信号，并采
集其产生的ＵＨＦ信号样本。参考现场开展局放监
测灵敏度校验时采用的陡脉冲参数典型值并考虑

现有仪器的输出能力［４］，每个工频周期注入２０个脉
冲；然后采用ＵＨＦ局放信号测量系统，通过ＵＨＦ传
感器①、②测量双指数注入脉冲信号产生的ＵＨＦ信
号，研究不同耦合方式下注入脉冲及局放缺陷 ＵＨＦ
信号等效性规律。

图４　悬浮放电的局放信号聚类分析提取结果
Ｆｉｇ．４　Ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎｒｅｓｕｌｔｓｏｆｃｌｕｓｔｅｒｉｎｇａｎａｌｙｓｉｓｗｉｔｈ
ｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎｄｉｓｃｈａｒｇｅｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌ

由于试验中脉冲注入频次为每 １ｍｓ注入 １个
脉冲，若高速示波器观测相邻ＵＨＦ信号脉冲时间间
隔为１ｍｓ时，可证明所测 ＵＨＦ信号为脉冲注入的
模拟局放信号。

２　基于经验模态分解的加权 ＩＭＦ的 ＵＨＦ
信号等效性分析方法

２．１　ＵＨＦ信号归一化处理
悬浮、尖端、绝缘子气泡缺陷和不同耦合方式

下注入脉冲模拟局放的 ＵＨＦ原始信号见图５，ＵＨＦ
单脉冲信号采集时间为１μｓ，共有２０００个采样点。

图５　不同局放缺陷和耦合方式下注入脉冲
模拟局放的ＵＨＦ原始信号

Ｆｉｇ．５　ＵＨＦｏｒｉｇｉｎａｌｓｉｇｎａｌｓｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ
ｄｅｆｅｃｔｓａｎｄｃｏｕｐｌｉｎｇｍｏｄｅｓｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ

ｓｉｍｕｌａｔｅｄｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ
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脉冲注入 ＵＨＦ信号幅值大小与脉冲注入位
置、电磁波信号传播路径以及ＵＨＦ传感器的参数性
能等均有关［１２］。由于脉冲注入内置 ＵＨＦ传感器产
生的电磁波信号进入 ＧＩＳ内部无须经过盆式绝缘
子，信号衰减较小，另外浇筑口和敞开式盆式绝缘

子边缘的脉冲注入电磁波传播路径和衰减特性也

存在差异，所以不同局放 ＵＨＦ信号强度存在差异，
为有效处理不同的ＵＨＦ局放信号和提高计算效率，
须进行归一化处理［１３］。设离散 ＵＨＦ信号序列为
ｘ＝ｘ１，ｘ２，ｘ３，…，ｘｊ{ }，ｊ为信号序列长度。通过归一
化处理后获得标准信号序列ｘＪ。

ｘＪ＝
ｘ－ｘｍｉｎ
ｘｍａｘ－ｘ

（１）

式中：ｘｍｉｎ、ｘｍａｘ分别为离散 ＵＨＦ信号序列中的最小
值和最大值。

２．２　ＵＨＦ信号有效脉冲提取方法
不同ＵＨＦ局放信号的脉冲起始时刻不同，若对

ＵＨＦ信号直接进行等效性分析，在脉冲起始时刻尚
未统一对齐的情况下，将会导致等效性分析失效。

因此，比较脉冲注入模拟局放等效性前，须进行有

效脉冲提取。

计算 ＵＨＦ信号的局放起始时刻［２３］，截取局放

起始时刻值后的一定脉冲持续时间，并保证每种局

放信号长度相等。由于信号能量与电压平方成正

比，可将ＵＨＦ信号的电压波形转化为能量累积曲
线。当局放信号远大于背景噪声时，在能量累积差

值曲线上会产生明显的拐点，该拐点即可视为局放

发生的起始时刻，对于长度为 Ｎ的信号，将能量累
积值减去每点的平均能量，可得：

ｓ′ｋ＝ｓｋ－ｐ＝∑
ｋ

ｎ＝１
ｕ２ｎ－∑

Ｎ

ｎ＝１

ｕ２ｎ
Ｎ
×ｋ （２）

式中：ｓ′ｋ为能量差值；ｓｋ为能量累计值；ｐ为每点的平
均能量；ｕｎ为信号电压幅值；ｋ为曲线采样点序列；
ｎ＝１，２，３，…，ｋ，…，Ｎ。为保证提取的 ＵＨＦ信号脉
冲长度保持一致，考虑到 ＵＨＦ原信号的长度为
２０００以及信号脉冲的持续时间，故信号脉冲提取长
度为１０００，ＵＨＦ局放信号有效脉冲提取见图６。
２．３　ＵＨＦ信号经验模态分解

经验模态分解是一种应用于非线性与非平稳

时间序列信号的分解方法［２５］，具体分解流程如图７
所示，图７中ｅ为经验模态分解次数。

首先识别原始信号ｘ（ｔ）的所有局部极值，包括
局部最大和最小值；然后将所有局部极大和极小值

分别用三次样条插值函数拟合形成原信号的上下

包络线；计算上下包络线的平均包络线 ｍ（ｔ）；原始

图６　ＵＨＦ局放信号有效脉冲提取
Ｆｉｇ．６　Ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｐｕｌｓｅｅｘｔｒａｃｔｉｏｎｏｆｔｈｅ

ＵＨＦｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌ

图７　经验模态分解流程
Ｆｉｇ．７　Ｆｌｏｗｃｈａｒｔｏｆｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ

信号ｘ（ｔ）减去平均包络线 ｍ（ｔ），得到新的数据序
列ｈ（ｔ）：

ｈ（ｔ）＝ｘ（ｔ）－ｍ（ｔ） （３）
判断ｈ（ｔ）是否满足 ＩＭＦ的 ２个条件，即：（１）

在整个时域内极值点个数与过零点个数相等或最

多相差１；（２）在任意时刻，由局部极大值点形成的
上包络线和由局部极小值点形成的下包络线的平

均值为０，即上、下包络线相对于时间轴局部对称。
如果满足ＩＭＦ的２个条件，该信号就是１个 ＩＭＦ分
量；如果不满足，以该信号为基础，重新进行分析，

直至分解ｄ次后分解得到的信号满足ＩＭＦ的２个条
件，得到原始信号的第１个 ＩＭＦ分量。对残余信号
ｒ（ｔ）进行上述步骤处理，可得到第 ２个 ＩＭＦ分量。
继续进行分解，直到最后１个残余信号无法继续分

８９



解为止，完成对信号ｘ（ｔ）的经验模态分解过程。将
原始信号ｘ（ｔ）分解后，所获得第１个ＩＭＦ分量中包
含原始信号ｘ（ｔ）中时间尺度最小（频率最高）的成
分，且随着ＩＭＦ阶数的增加其对应的频率成分逐渐
降低，其中残余信号ｒ（ｔ）的频率成分最低。

由于不同缺陷和脉冲注入的 ＵＨＦ信号频谱组
成不同［２２］，故不同的 ＵＨＦ信号序列分解出的 ＩＭＦ
的个数存在差异，若直接采用分解后的 ＩＭＦ进行等
效性分析，会出现不同ＵＨＦ信号的ＩＭＦ个数匹配困
难问题，无法进行ＵＨＦ信号的等效性分析。悬浮缺
陷ＵＨＦ信号经验模态分解结果如图８所示，分解出
了１１个ＩＭＦ和１个残差序列。

图８　悬浮缺陷ＵＨＦ局放信号的有效脉冲经验模态分解
Ｆｉｇ．８　Ｅｆｆｅｃｔｉｖｅｐｕｌｓｅｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｏｆ
ＵＨＦｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌｓｏｆｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎｄｅｆｅｃｔｓ

ＩＭＦ的各个分量 ＩＭＦ１—ＩＭＦ１１分别对应原始
信号中的各频率分量，并按照从高频到低频的顺序

依次排列，残差序列 ｒ１１为原始信号中无法被分解
为ＩＭＦ的残余部分。内置和外置脉冲注入的 ＵＨＦ
信号通过经验模态分解出了８个ＩＭＦ和１个残差序
列，另外２个局放缺陷及脉冲注入ＵＨＦ信号分解结
果中，尖端缺陷 ＵＨＦ信号分解出了 １０个 ＩＭＦ和 １
个残差序列，气泡缺陷 ＵＨＦ局放信号分解出了 １２
个ＩＭＦ和１个残差序列。
２．４　ＩＭＦ加权处理优化

为解决ＵＨＦ信号序列经验模态分解出的 ＩＭＦ

个数差异问题，文中对每个ＵＨＦ信号分解出的 ＩＭＦ
进行加权处理，解决不同ＵＨＦ信号ＩＭＦ个数差异造
成的信号等效性分析匹配困难的问题。设 １个
ＵＨＦ信号序列经过经验模态分解之后产生ｌ个ＩＭＦ
（ｘｉｍｆ，１，ｘｉｍｆ，２，…，ｘｉｍｆ，ｌ），即：

ｘ（ｔ）＝ｘｉｍｆ，１＋ｘｉｍｆ，２＋… ＋ｘｉｍｆ，ｌ＋ｒｌ（ｔ） （４）
式中：ｘｉｍｆ，ｌ为ＵＨＦ信号序列经过经验模态分解之后
产生的第ｌ个ＩＭＦ；ｒｌ（ｔ）为第ｌ个残余信号。

ＵＨＦ原始信号序列 ｘ（ｔ）可由 ｌ个 ＩＭＦ和残差
信号ｒｌ（ｔ）组成，故原始 ＵＨＦ信号序列中所含的特
征量Ｉ（ｔ）也由其组成。进一步量化 ｘ（ｔ）所含的特
征量Ｉ（ｔ），则 １个 ＩＭＦ所含的特征量记为 Ｉｉｍｆ，ｌ，残
差序列所含的特征量记为Ｉｒ，ｌ，则存在：

Ｉ（ｔ）＝Ｉｉｍｆ，１＋Ｉｉｍｆ，２＋… ＋Ｉｉｍｆ，ｌ＋Ｉｒ，ｌ （５）
由式（５）可知，由于信号特征量可以进行累加，

故可以对ＩＭＦ进行加权处理。由于不同的 ＩＭＦ所
含的时域特征量存在差异，且经过分解后第１次的
ＩＭＦ中所含的时域特征量最多，所以在运用信号等
效性判据方法进行分析时必须考虑特征量的问题。

如文中所述，ＵＨＦ信号ｘ（ｔ）通过经验模态分解后存
在ｌ个ＩＭＦ，对其进行加权，如式（６）所示。该方法
既可以解决 ＩＭＦ个数不同造成的信号等效性分析
匹配困难的问题，又能够最大限度地保留原信号

特征。

Ｉ（ｔ）＝
１
２１
ｘｉｍｆ，１＋

１
２２
ｘｉｍｆ，２＋… ＋

１
２ｌ
ｘｉｍｆ，ｌ＋ １－∑

ｌ

ｉ＝１

１
２ｉ( ) ｒｌ（ｔ） （６）

２．５　ＵＨＦ信号等效性分析
为量化分析注入信号与局放信号等效性，常采

用的方法为计算注入信号与局放信号的偏差平均

值μ、最大值ｍ和方差σ，进行等效性分析［１６］，计算

方法见式（７）—式（９）。

μ＝
１
Ｎｓ
∑
Ｎｓ

ｄ＝１
（ｓｐｓ，ｄ－ｓｐｄ，ｄ） （７）

ｍ＝ｍａｘｓｐｓ，ｄ－ｓｐｄ，ｄ （８）

σ＝
１
Ｎｓ
∑
Ｎｓ

ｄ＝１
［（ｓｐｓ，ｄ－ｓｐｄ，ｄ）－μ］

槡
２ （９）

式中：ｓｐｓ，ｄ、ｓｐｄ，ｄ分别为注入信号、局放信号；Ｎｓ为采
样点总数；ｄ为信号采样点序列，ｄ＝１，２，３，…，Ｎｓ。

以上方法适用于时域特征差异较小的信号等

效性分析，对于文中时域特征差异较大的ＵＨＦ局放
信号，若直接进行信号偏差计算，等效性参数指标

受信号局部特征影响较大，无法保证等效性分析有

效性。

９９ 董冰冰 等：ＧＩＳ不同耦合方式下注入脉冲的加权ＩＭＦ局放信号等效性



欧式距离对２个不同离散信号中每个对应采样
点求取直线距离［２５２６］，可用于文中ＵＨＦ局放脉冲信
号的全长度特征的等效性分析。欧式距离信号等

效性判据为欧式距离越近则 ＵＨＦ信号序列等效性
越高；反之，则等效性越低。欧式距离计算如下：

Ｄ（ｘ，ｙ）＝ [∑Ｎｓ－１ｂ＝０
（Ｘｂ－Ｙｂ）

２]
１
２

（１０）

式中：Ｄ（·）为距离函数；Ｘｂ、Ｙｂ为 ２个不同的离
散信号；ｂ为信号采样点序列，ｂ＝０，１，２，…，
　　　Ｎｓ－１。

为了判断脉冲注入模拟局放的 ＵＨＦ信号与实
际局放ＵＨＦ信号的相似性，文中提出基于经验模态
分解的加权ＩＭＦ的欧式距离等效性分析方法，提取
的函数［２７］须满足：

Ｄ（Ｅ（Ｓ），Ｅ（Ｑ））≤Ｄ（Ｓ，Ｑ） （１１）
式中：Ｅ（·）为分解的ＩＭＦ，即特征函数；Ｓ、Ｑ为 ＵＨＦ
信号序列。为进一步减小计算误差，文中通过欧式

距离序列的平均值Ｍｅ和最大值Ｍａ的指标衡量ＵＨＦ
信号之间的等效性规律。由于 ＵＨＦ信号进行了归
一化处理，将欧式距离值与１的比值百分数作为等
效性指标，百分值越大则等效性越低。

３　基于加权 ＩＭＦ的 ＵＨＦ信号等效性分析
结果

３．１　加权ＩＭＦ的ＵＨＦ信号等效性分析方法验证
为分析加权ＩＭＦ方法的信号等效性，文中基于

ＭＡＴＬＡＢ分别采用加权 ＩＭＦ和常规处理方法计算
不同ＵＨＦ信号的等效性指标。不同耦合方式下注
入脉冲模拟局放的加权 ＩＭＦ与常规方法的等效性
分析结果如表１—表３所示。

表１　内置脉冲注入的加权ＩＭＦ与原信号等效性分析
Ｔａｂｌｅ１　ＥｑｕｉｖａｌｅｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｗｅｉｇｈｔｅｄＩＭＦａｎｄ

ｏｒｉｇｉｎａｌｓｉｇｎａｌｗｉｔｈｉｎｔｅｒｎａｌｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ

缺陷类型
加权ＩＭＦ方法 常规方法

Ｍｅ／％ Ｍａ／％ μ ｍ σ

尖端缺陷 ４．２６ １３．２７ ０．１２３７ ０．８０１２ ０．５１４３

悬浮缺陷 ３．８２ １０．２８ ０．１３１７ ０．７１５６ ０．４２１４

绝缘子

气泡缺陷
４．１１ １３．１１ ０．１７２６ ０．８３２６ ０．５４５３

　　比较不同耦合方式下的常规方法与加权 ＩＭＦ
方法的等效性分析结果可知，常规信号偏差法的最

低平均偏差μ和最大值偏差ｍ都达到了０．１２３７和
０．７１５６，而采用加权ＩＭＦ法处理的欧式距离平均值
Ｍｅ和最大值 Ｍａ只达到了５．６７％和１５．２６％，等效性
指标明显减小。由此可知，采用常规方法进行ＵＨＦ

表２　敞开式脉冲注入的加权ＩＭＦ与原信号等效性分析
Ｔａｂｌｅ２　ＥｑｕｉｖａｌｅｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｗｅｉｇｈｔｅｄＩＭＦａｎｄ

ｏｒｉｇｉｎａｌｓｉｇｎａｌｗｉｔｈｏｐｅｎｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ

缺陷类型
加权ＩＭＦ方法 常规方法

Ｍｅ／％ Ｍａ／％ μ ｍ σ

尖端缺陷 ４．３０ １３．８２ ０．１５４９ ０．８３８０ ０．４７６１

悬浮缺陷 ３．９６ １２．３６ ０．１４１３ ０．７８４２ ０．３２５３

绝缘子

气泡缺陷
４．４２ １５．１０ ０．２０７３ ０．８２７２ ０．４１１２

表３　浇筑口脉冲注入的加权ＩＭＦ与原信号等效性分析
Ｔａｂｌｅ３　ＥｑｕｉｖａｌｅｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｏｆｗｅｉｇｈｔｅｄＩＭＦａｎｄ
ｏｒｉｇｉｎａｌｓｉｇｎａｌｗｉｔｈｐｏｕｒｉｎｇｐｏｒｔｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ

缺陷类型
加权ＩＭＦ方法 常规方法

Ｍｅ／％ Ｍａ／％ μ ｍ σ

尖端缺陷 ５．６７ １５．２６ ０．１９０２ ０．８４５５ ０．４８８２

悬浮缺陷 ４．９６ １２．７８ ０．１３３４ ０．８６８６ ０．４２９１

绝缘子

气泡缺陷
５．４３ １４．４３ ０．１８３２ ０．８９１０ ０．４４３１

信号等效性分析误差较大，难以保证不同耦合方式

下注入脉冲的 ＵＨＦ信号等效性分析有效性。采用
加权ＩＭＦ处理的信号欧式距离平均值和最大值均
较小，降低了信号局部差异带来的误差，证明了文

中方法的有效性。

３．２　不同耦合方式下注入脉冲模拟局放ＵＨＦ信号
等效性规律

为分析注入脉冲模拟局放与不同局放缺陷的

ＵＨＦ信号等效性规律，分别将３种耦合方式下注入
脉冲的欧式距离平均值Ｍｅ和最大值Ｍａ等效性指标
进行求和平均计算，结果如表４所示。

表４　不同缺陷类型与脉冲注入ＵＨＦ信号等效性规律
Ｔａｂｌｅ４　Ｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｒｕｌｅｏｆｄｉｆｆｅｒｅｎｔｄｅｆｅｃｔ
ｔｙｐｅｓａｎｄｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎＵＨＦｓｉｇｎａｌｓ

缺陷类型
加权ＩＭＦ方法

Ｍｅ／％ Ｍａ／％

尖端缺陷 ４．７４ １４．１２

悬浮缺陷 ４．２５ １１．８１

绝缘子

气泡缺陷
４．６５ １４．２１

　　分析表４可知，注入脉冲模拟局放与悬浮缺陷
ＵＨＦ信号之间的欧式距离平均值和最大值指标最
小，其中悬浮缺陷与注入脉冲ＵＨＦ信号欧式距离平
均值和最大值指标分别为 ４．２５％和 １１．８１％。由欧
式距离等效性判据可知，内／外置注入脉冲模拟局
放与悬浮缺陷 ＵＨＦ局放信号等效性最高。由于现
场校验要求双指数注入脉冲参数恒定，且注入频次

固定不变，故每个注入脉冲ＵＨＦ传感器产生的电磁
波信号能量基本相同，而 ＧＩＳ内部的悬浮缺陷放电

００１



特征［２８］表现为脉冲幅值较大、放电间隔和次数稳

定，这与恒定参数脉冲注入模拟局放较为相似。因

此，注入脉冲模拟局放与悬浮缺陷ＵＨＦ局放信号等
效性最高，进一步验证了文中等效性分析结果的正

确性。

为比较不同耦合方式下注入脉冲与实际局放

ＵＨＦ信号等效性，分别将３种局放缺陷的欧式距离
平均值Ｍｅ和最大值Ｍａ等效性指标进行求和平均计
算，结果如表５所示。

表５　不同耦合方式下注入脉冲与实际
局放缺陷ＵＨＦ信号等效性规律

Ｔａｂｌｅ５　Ｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｒｕｌｅｏｆｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｗｉｔｈ
ｄｉｆｆｅｒｅｎｔｃｏｕｐｌｉｎｇｍｏｄｅｓａｎｄＵＨＦｓｉｇｎａｌ
ｏｆａｃｔｕａｌｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｄｅｆｅｃｔｓ

耦合方式
加权ＩＭＦ方法

Ｍｅ／％ Ｍａ／％

内置脉冲注入 ４．０６ １２．２２

敞开式脉冲注入 ４．２３ １３．７６

浇筑口脉冲注入 ５．３５ １４．１６

　　分析表５可知，其中内置脉冲注入模拟局放与
实际局放缺陷ＵＨＦ信号等效性最高，欧式距离等效
性指标平均值和最大值最小，分别为 ４．０６％和
１２．２２％。内置脉冲注入模拟局放，其产生的电磁波
信号耦合进入ＧＩＳ内部无须经过盆式绝缘子，电磁
波信号衰减特性与实际 ＧＩＳ内部缺陷局放更为相
似。而外置脉冲注入产生的电磁波信号，首先须通

过盆式绝缘子耦合进入 ＧＩＳ内部，其信号传播规律
与ＧＩＳ内部缺陷局放相差较大，故内置ＵＨＦ注入脉
冲模拟局放与实际局放等效性更高。进一步分析

表５可知，虽然无金属屏蔽敞开式脉冲注入相较于
内置注入的等效性略低，但是相差较小，对于现场

ＵＨＦ局放监测装置的脉冲注入校验，也可选择无金
属屏蔽的敞开式盆式绝缘子边缘脉冲注入。

４　结论

（１）文中提出基于经验模态分解的加权 ＩＭＦ
的ＵＨＦ信号等效性分析方法，解决了ＩＭＦ个数差异
的问题和信号特征局部差异较大的影响，采用加权

ＩＭＦ法可定量分析不同ＵＨＦ信号等效性规律，提高
ＵＨＦ信号等效性分析有效性。

（２）相较于尖端和绝缘子气泡局放缺陷，双指
数脉冲注入模拟的局放与实际悬浮缺陷局放 ＵＨＦ
信号等效性最高。ＵＨＦ局放在线监测装置进行悬
浮缺陷的局放缺陷识别和定位功能检测，可采用恒

定参数双指数脉冲注入传感器模拟局放代替实际

悬浮放电。

（３）不同耦合方式下注入脉冲中，内置和无金
属屏蔽脉冲注入ＵＨＦ信号与实际局放缺陷的 ＵＨＦ
信号的加权 ＩＭＦ等效性指标相差不大。故采用脉
冲注入模拟局放法校验ＵＨＦ局放监测装置功能时，
可优先选择内置ＵＨＦ传感器脉冲注入，其次是无金
属屏蔽的敞开式盆式绝缘子边缘脉冲注入，最后选

择浇筑口脉冲注入。

参考文献：

［１］李鹏，毕建刚，于浩，等．变电设备智能传感与状态感知技术
及应用［Ｊ］．高电压技术，２０２０，４６（９）：３０９７３１１３．
ＬＩＰｅｎｇ，ＢＩＪｉａｎｇａｎｇ，ＹＵＨａｏ，ｅｔａｌ．Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙａｎｄａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ
ｏｆｉｎｔｅｌｌｉｇｅｎｔｓｅｎｓｉｎｇａｎｄｓｔａｔｅｓｅｎｓｉｎｇｆｏｒｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｅｑｕｉｐ
ｍｅｎｔ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０２０，４６（９）：３０９７３１１３．

［２］许渊，刘卫东，陈维江，等．交流ＧＩＳ绝缘子表面亚毫米级金
属颗粒的运动和局部放电特性［Ｊ］．中国电机工程学报，
２０１９，３９（１４）：４３１５４３２４，４３３４．
ＸＵＹｕａｎ，ＬＩＵＷｅｉｄｏｎｇ，ＣＨＥＮＷｅｉｊｉａｎｇ，ｅｔａｌ．Ｍｏｔｉｏｎｃｈａｒａｃ
ｔｅｒｉｓｔｉｃｓａｎｄｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｓｕｂｍｉｌｌｉｍｅｔｅｒ
ｍｅｔａｌｐａｒｔｉｃｌｅｓｏｎｔｈｅｓｕｒｆａｃｅｏｆＡＣＧＩＳｓｐａｃｅｒ［Ｊ］．Ｐｒｏ
ｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＣＳＥＥ，２０１９，３９（１４）：４３１５４３２４，４３３４．

［３］ＴＥＮＢＯＨＬＥＮＳ，ＤＥＮＩＳＳＯＶＤ，ＨＯＥＫＳＭ，ｅｔａｌ．Ｐａｒｔｉａｌｄｉｓ
ｃｈａｒｇｅｍｅａｓｕｒｅｍｅｎｔｉｎｔｈｅｕｌｔｒａｈｉｇｈｆｒｅｑｕｅｎｃｙ（ＵＨＦ）ｒａｎｇｅ
［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＤｉｅｌｅｃｔｒｉｃｓａｎｄＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＩｎｓｕ
ｌａｔｉｏｎ，２００８，１５（６）：１５４４１５５２．

［４］ＢＯＥＣＫＷ，ＡＬＢＩＥＺＭ，ＢＥＮＧＴＳＳＯＮＴ，ｅｔａｌ．Ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ
ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｆｏｒＧＩＳ：ｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｆｏｒｔｈｅＵＨＦｍｅ
ｔｈｏｄａｎｄｔｈｅａｃｏｕｓｔｉｃｍｅｔｈｏｄ［Ｊ］．?ｌｅｃｔｒａ，１９９９（１８３）：７５８７．

［５］国家能源局．变电设备在线监测装置检验规范 第４部分：气
体绝缘金属封闭开关设备局部放电特高频在线监测装置：

ＤＬ／Ｔ１４３２．４—２０１７［Ｓ］．北京：中国电力出版社，２０１７．
ＮａｔｉｏｎａｌＥｎｅｒｇｙＢｕｒｅａｕｏｆｔｈｅＰｅｏｐｌｅ′ｓＲｅｐｕｂｌｉｃｏｆＣｈｉｎａ．
Ｔｅｓｔｉｎｇｓｐｅｃｉｆｉｃａｔｉｏｎｆｏｒｏｎｌｉｎｅｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｆｏｒｔｒａｎｓｆｏｒｍａ
ｔｉｏｎｅｑｕｉｐｍｅｎｔ．Ｐａｒｔ４：ｏｎｌｉｎｅｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅ
ｖｉｃｅｆｏｒｇａｓｉｎｓｕｌａｔｅｄｍｅｔａｌｅｎｃｌｏｓｅｄｓｗｉｔｃｈｇｅａｒｂａｓｅｄｏｎｕｌｔｒａ
ｈｉｇｈｆｒｅｑｕｅｎｃｙ：ＤＬ／Ｔ１４３２．４２０１７［Ｓ］．Ｂｅｉｊｉｎｇ：ＣｈｉｎａＥｌｅｃｔｒｉｃ
ＰｏｗｅｒＰｒｅｓｓ，２０１７．

［６］ＧＡＯＷ Ｓ，ＤＩＮＧＤＷ，ＬＩＵＷ Ｄ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｔｈｅｔｙｐｉｃａｌ
ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｕｓｉｎｇｔｈｅＵＨＦｄｅｔｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒＧＩＳ［Ｊ］．
ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒＤｅｌｉｖｅｒｙ，２０１１，２６（４）：２６２１
　　　２６２９．

［７］ＨＯＳＨＩＮＯＴ，ＭＡＲＵＹＡＭＡＳ，ＮＡＫＡＪＩＭＡＴ．Ｄｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔｏｆａ
ｌｏｏｐｔｙｐｅｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｅｎｓｏｒｅｍｂｅｄｄｅｄｉｎｉｎｓｕｌａｔｉｏｎｍａｔｅ
ｒｉａｌｏｆａ２４５ｋＶｃｌａｓｓＧＩＳ［Ｃ］／／ＰＥＳＴ＆Ｄ．Ｏｒｌａｎｄｏ，ＦＬ，ＵＳＡ．
ＩＥＥＥ，２０１２：１６．

［８］杨勇，邵先军，金涌涛，等．ＧＩＳ盆式绝缘子结构对局部放电
特高频信号泄漏特性的影响研究［Ｊ］．高压电器，２０２１，５７
（９）：９５１０１，１０８．
ＹＡＮＧＹｏｎｇ，ＳＨＡＯＸｉａｎｊｕｎ，ＪＩＮＹｏｎｇｔａｏ，ｅｔａｌ．Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆ
ｓｐａｃｅｒｓｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｎｕｌｔｒａｈｉｇｈｆｒｅｑｕｅｎｃｙｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌ
ｌｅａｋａｇｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＡｐｐａｒａｔｕｓ，２０２１，５７
（９）：９５１０１，１０８．

１０１ 董冰冰 等：ＧＩＳ不同耦合方式下注入脉冲的加权ＩＭＦ局放信号等效性



［９］李兴旺，黎量，唐志国，等．外置式 ＵＨＦ校验信号注入方法
的可行性研究［Ｊ］．高压电器，２０１５，５１（５）：７１７６．
ＬＩＸｉｎｇｗａｎｇ，ＬＩＬｉａｎｇ，ＴＡＮＧＺｈｉｇｕｏ，ｅｔａｌ．Ｆｅａｓｉｂｉｌｉｔｙａｎａｌｙｓｉｓ
ｏｆｒａｄｉａｔｉｎｇＵＨＦｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｓｉｇｎａｌｔｈｒｏｕｇｈｓｍａｌｌｈｏｌｅｉｎｍｅｔａｌ
ｆｌａｎｇｅ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＡｐｐａｒａｔｕｓ，２０１５，５１（５）：７１７６．

［１０］ＩＴＯＴ，ＫＡＭＥＩＭ，ＵＥＴＡＧ，ｅｔａｌ．Ｉｍｐｒｏｖｉｎｇｔｈｅｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙｖｅｒｉ
ｆｉｃａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｏｆｔｈｅＵＨＦＰＤｄｅｔｅｃｔｉｏｎｔｅｃｈｎｉｑｕｅｆｏｒＧＩＳ
［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＤｉｅｌｅｃｔｒｉｃｓａｎｄＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＩｎｓｕｌａ
ｔｉｏｎ，２０１１，１８（６）：１８４７１８５３．

［１１］王其林，巩俊强，张文，等．“Ｌ”形测试截面下ＧＩＳ绝缘间隙
ＵＨＦ信号传播特性［Ｊ］．高压电器，２０２３，５９（１１）：１９３２００．
ＷＡＮＧＱｉｌｉｎ，ＧＯＮＧ Ｊｕｎｑｉａｎｇ，ＺＨＡＮＧ Ｗｅｎ，ｅｔａｌ．ＵＨＦ
ｓｉｇｎａｌｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆＧＩＳｉｎｓｕｌａｔｉｏｎｇａｐｕｎｄｅｒ
″Ｌｓｈａｐｅｄ″ｔｅｓｔｓｅｃｔｉｏｎ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＡｐｐａｒａｔｕｓ，２０２３，５９
（１１）：１９３２００．

［１２］吴云杰，张宏亮，吴军辉，等．２５２ｋＶＧＩＳ局部放电特高频
信号在直线和Ｌ型结构中传播特性的试验研究［Ｊ］．高压
电器，２０２２，５８（７）：２２３２２８．
ＷＵＹｕｎｊｉｅ，ＺＨＡＮＧＨｏｎｇｌｉａｎｇ，ＷＵＪｕｎｈｕｉ，ｅｔａｌ．Ｅｘｐｅｒｉ
ｍｅｎｔａｌｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆ２５２ｋＶＧＩＳ
ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅＵＨＦｓｉｇｎａｌｉｎｓｔｒａｉｇｈｔｌｉｎｅａｎｄＬｓｈａｐｅｄ
ｓｔｒｕｃｔｕｒｅ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＡｐｐａｒａｔｕｓ，２０２２，５８（７）：２２３２２８．

［１３］ＬＩＱ，ＱＩＵＷＢ，ＣＡＩＫＳ，ｅｔａｌ．ＩｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆＧＩＳｓｔｒｕｃｔｕｒｅｏｎ
ｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎｏｆｅｌｅｃｔｒｏｍａｇｎｅｔｉｃｗａｖｅｓｏｆｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ
［Ｃ］／／２０１１ＩＥＥＥＰｏｗｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄＡｕｔｏｍａｔｉｏｎＣｏｎｆｅ
ｒｅｎｃｅ．Ｗｕｈａｎ，Ｃｈｉｎａ．ＩＥＥＥ，２０１１：１２８１３５．

［１４］ＳＣＨＩＣＨＬＥＲＵ，ＫＯＬＴＵＮＯＷＩＣＺＷ，ＧＡＵＴＳＣＨＩＤ，ｅｔａｌ．
ＵＨＦｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍｆｏｒＧＩＳ：ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ
ｇｕｉｄｅｆｏｒｓｅｎｓｉｔｉｖｉｔｙｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＶＤＥＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＴｅｃｈ
ｎｏｌｏｇｙ２０１６；ＥＴＧＳｙｍｐｏｓｉｕｍ，２０１６：１９．

［１５］徐肖庆，段雨廷，彭晶，等．注入脉冲与局部放电 ＵＨＦ信号
的等效性仿真研究［Ｊ］．软件，２０２０，４１（４）：４５５０．
ＸＵＸｉａｏｑｉｎｇ，ＤＵＡＮＹｕｔｉｎｇ，ＰＥＮＧＪｉｎｇ，ｅｔａｌ．Ｓｉｍｕｌａｔｉｏｎｒｅ
ｓｅａｒｃｈｏｎｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎＵＨＦｓｉｇｎａｌｓｃａｕｓｅｄｂｙｔｈｅ
ｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｅｄｉｎｔｏＧＩＳａｎｄａｃｔｕａｌｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅＵＨＦｓｉｇｎａｌ
ｉｎｓｉｄｅＧＩＳ［Ｊ］．ＣｏｍｐｕｔｅｒＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ＆Ｓｏｆｔｗａｒｅ，２０２０，４１
（４）：４５５０．

［１６］李端姣，郑书生，黎量，等．人工电压脉冲与局部放电 ＵＨＦ
信号的等效性分析［Ｊ］．电网技术，２０１４，３８（１０）：２９００
　　　２９０４．
ＬＩＤｕａｎｊｉａｏ，ＺＨＥＮＧＳｈｕｓｈｅｎｇ，ＬＩＬｉａｎｇ，ｅｔａｌ．Ａｎａｌｙｓｉｓｏｎｅ
ｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎＵＨＦｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌｓｃａｕｓｅｄｂｙｖｏｌｔａｇｅ
ｐｕｌｓｅｓａｒｔｉｆｉｃｉａｌｌｙｉｎｊｅｃｔｅｄｉｎｔｏＧＩＳａｎｄｔｈａｔｃａｕｓｅｄｂｙａｃｔｕａｌ
ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌｓｉｎｓｉｄｅＧＩＳ［Ｊ］．ＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍＴｅｃｈ
ｎｏｌｏｇｙ，２０１４，３８（１０）：２９００２９０４．

［１７］李兴旺，卢启付，唐志国，等．ＧＩＳ局部放电特高频传感器接
收特性表征研究［Ｊ］．广东电力，２０１３，２６（９）：５５６０．
ＬＩＸｉｎｇｗａｎｇ，ＬＵＱｉｆｕ，ＴＡＮＧＺｈｉｇｕｏ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎｒｅｃｅｉｖｉｎｇ
ｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｔｈｅＵＨＦｓｅｎｓｏｒｆｏｒＧＩＳｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ［Ｊ］．
ＧｕａｎｇｄｏｎｇＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１３，２６（９）：５５６０．

［１８］弓艳朋，彭江，毕建刚，等．ＧＩＳ特高频传感器现场校验有效
性影响因素［Ｊ］．中国电力，２０１８，５１（１２）：１０１１０６，１１３．

ＧＯＮＧＹａｎｐｅｎｇ，ＰＥＮＧＪｉａｎｇ，ＢＩＪｉａｎｇａｎｇ，ｅｔａｌ．Ｓｔｕｄｙｏｎｆａｃ
ｔｏｒｓａｆｆｅｃｔｉｎｇｖａｌｉｄｉｔｙｏｆｆｉｅｌｄｃａｌｉｂｒａｔｉｏｎｏｆＧＩＳＵＨＦｓｅｎｓｏｒｓ
［Ｊ］．ＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１８，５１（１２）：１０１１０６，１１３．

［１９］唐志国，王海青，何宁辉，等．局部放电特高频传感器及系
统现场校验与评估技术［Ｊ］．高压电器，２０１８，５４（１１）：
４８５４．
ＴＡＮＧＺｈｉｇｕｏ，ＷＡＮＧＨａｉｑｉｎｇ，ＨＥＮｉｎｇｈｕｉ，ｅｔａｌ．Ｆｉｅｌｄｃａｌｉ
ｂｒａｔｉｏｎａｎｄｅｖａｌｕａｔｉｏｎｏｆｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅＵＨＦｓｅｎｓｏｒｓａｎｄ
ｄｅｔｅｃｔｉｏｎｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＡｐｐａｒａｔｕｓ，２０１８，５４（１１）：
４８５４．

［２０］丁登伟，高文胜，刘卫东．ＧＩＳ结构尺寸对局部放电特高频
信号的影响［Ｊ］．电网技术，２０１３，３７（１０）：２８５０２８５４．
ＤＩＮＧＤｅｎｇｗｅｉ，ＧＡＯＷｅｎｓｈｅｎｇ，ＬＩＵＷｅｉｄｏｎｇ．Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅｏｆ
ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎｏｆＧＩＳｏｎＵＨＦｓｉｇｎａｌｏｆｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ
［Ｊ］．ＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１３，３７（１０）：２８５０２８５４．

［２１］丁登伟，唐诚，高文胜，等．ＧＩＳ中典型局部放电的频谱特征
及传播特性［Ｊ］．高电压技术，２０１４，４０（１０）：３２４３３２５１．
ＤＩＮＧＤｅｎｇｗｅｉ，ＴＡＮＧＣｈｅｎｇ，ＧＡＯＷｅｎｓｈｅｎｇ，ｅｔａｌ．Ｆｒｅｑｕ
ｅｎｃｙａｔｔｒｉｂｕｔｅｓａｎｄｐｒｏｐａｇａｔｉｏｎｐｒｏｐｅｒｔｉｅｓｏｆｔｙｐｉｃａｌｐａｒｔｉａｌｄｉｓ
ｃｈａｒｇｅｉｎＧＩＳ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１４，４０（１０）：
３２４３３２５１．

［２２］徐洋，刘卫东，高文胜．局部放电偶发脉冲的测量、识别与
记录方法［Ｊ］．华北电力大学学报（自然科学版），２０１９，４６
（２）：７６８２，９０．
ＸＵＹａｎｇ，ＬＩＵＷｅｉｄｏｎｇ，ＧＡＯＷｅｎｓｈｅｎｇ．Ｍｅａｓｕｒｉｎｇ，ｄｉｓｔｉｎ
ｇｕｉｓｈｉｎｇａｎｄｒｅｃｏｒｄｉｎｇｍｅｔｈｏｄｓｆｏｒｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｐｕｌｓｅｓ
ｗｉｔｈｌｏｗｒｅｐｅｔｉｔｉｏｎｒａｔｅ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＮｏｒｔｈＣｈｉｎａＥｌｅｃｔｒｉｃ
ＰｏｗｅｒＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙ（ＮａｔｕｒａｌＳｃｉｅｎｃｅＥｄｉｔｉｏｎ），２０１９，４６（２）：７６
８２，９０．

［２３］严英杰，盛戈?，刘亚东，等．基于滑动窗口和聚类算法的
变压器状态异常检测［Ｊ］．高电压技术，２０１６，４２（１２）：
４０２０４０２５．
ＹＡＮＹｉｎｇｊｉｅ，ＳＨＥＮＧＧｅｈａｏ，ＬＩＵＹａｄｏｎｇ，ｅｔａｌ．Ａｎｏｍａｌｏｕｓ
ｓｔａｔｅｄｅｔｅｃｔｉｏｎｏｆｐｏｗｅｒｔｒａｎｓｆｏｒｍｅｒｂａｓｅｄｏｎａｌｇｏｒｉｔｈｍｓｌｉｄｉｎｇ
ｗｉｎｄｏｗｓａｎｄｃｌｕｓｔｅｒｉｎｇ［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１６，
４２（１２）：４０２０４０２５．

［２４］ＦＡＮＣＤ，ＤＩＮＧＣＫ，ＺＨＥＮＧＪＨ，ｅｔａｌ．Ｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅｄｅ
ｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｂａｓｅｄｍｕｌｔｉｏｂｊｅｃｔｉｖｅｄｅｅｐｂｅｌｉｅｆｎｅｔｗｏｒｋｆｏｒ
ｓｈｏｒｔｔｅｒｍｐｏｗｅｒｌｏａｄｆｏｒｅｃａｓｔｉｎｇ［Ｊ］．Ｎｅｕｒｏｃｏｍｐｕｔｉｎｇ，２０２０，
３８８（Ｃ）：１１０１２３．

［２５］周任军，李斌，黄婧杰，等．含源荷相似度和曲线波动度约
束的源荷储协调优化模型［Ｊ］．中国电机工程学报，２０２０，
４０（１３）：４０９２４１０２．
ＺＨＯＵＲｅｎｊｕｎ，ＬＩＢｉｎ，ＨＵＡＮＧＪｉｎｇｊｉｅ，ｅｔａｌ．Ｓｏｕｒｃｅｌｏａｄｓｔｏｒ
ａｇｅｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｍｏｄｅｌｗｉｔｈｓｏｕｒｃｅｌｏａｄｓｉｍｉｌａｒｉｔｙ
ａｎｄｃｕｒｖｅｖｏｌａｔｉｌｉｔｙｃｏｎｓｔｒａｉｎｔｓ［Ｊ］．ＰｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓｏｆｔｈｅＣＳＥＥ，
２０２０，４０（１３）：４０９２４１０２．

［２６］ＭＯＯＮＹＳ，ＷＨＡＮＧＫＹ，ＬＯＨＷ Ｋ．Ｅｆｆｉｃｉｅｎｔｔｉｍｅｓｅｒｉｅｓ
ｓｕｂｓｅｑｕｅｎｃｅｍａｔｃｈｉｎｇｕｓｉｎｇｄｕａｌｉｔｙｉｎｃｏｎｓｔｒｕｃｔｉｎｇｗｉｎｄｏｗｓ
［Ｊ］．ＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＳｙｓｔｅｍｓ，２００１，２６（４）：２７９２９３．

［２７］党倩，崔阿军，尚闻博，等．采用欧式形态距离的负荷曲线
近邻传播聚类方法［Ｊ］．西安交通大学学报，２０２２，５６（１）：

２０１



１６５１７６．
ＤＡＮＧＱｉａｎ，ＣＵＩＡｊｕｎ，ＳＨＡＮＧＷｅｎｂｏ，ｅｔａｌ．Ａｆｆｉｎｉｔｙｐｒｏｐａ
ｇａｔｉｏｎｃｌｕｓｔｅｒｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｔｙｐｉｃａｌｌｏａｄｃｕｒｖｅｗｉｔｈＥｕｃｌｉｄｅａｎ
ｍｏｒｐｈｏｌｏｇｉｃａｌｄｉｓｔａｎｃｅ［Ｊ］．ＪｏｕｒｎａｌｏｆＸｉ′ａｎＪｉａｏｔｏｎｇＵｎｉｖｅｒｓｉ
ｔｙ，２０２２，５６（１）：１６５１７６．

［２８］唐志国，唐铭泽，李金忠，等．电气设备局部放电模式识别
研究综述［Ｊ］．高电压技术，２０１７，４３（７）：２２６３２２７７．
ＴＡＮＧＺｈｉｇｕｏ，ＴＡＮＧＭｉｎｇｚｅ，ＬＩＪｉｎｚｈｏｎｇ，ｅｔａｌ．Ｒｅｖｉｅｗｏｎ
ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｐａｔｔｅｒｎｒｅｃｏｇｎｉｔｉｏｎｏｆｅｌｅｃｔｒｉｃａｌｅｑｕｉｐｍｅｎｔ
［Ｊ］．ＨｉｇｈＶｏｌｔａｇｅＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ，２０１７，４３（７）：２２６３２２７７．

作者简介：

董冰冰

　　董冰冰（１９８７），男，博士，副研究员，研究
方向为电力设备在线监测与故障诊断、放电理

论与试验（Ｅｍａｉｌ：ｂｎｄｏｎｇ＠１２６．ｃｏｍ）；
李康（２０００），男，硕士在读，研究方向为

ＧＩＳ在线监测与故障诊断；
高常胜（１９９７），男，硕士在读，研究方向为

ＧＩＳ在线监测与故障诊断。

ＴｈｅｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｏｆｗｅｉｇｈｔｅｄＩＭＦｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｇｎａｌｓ
ｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｂｙｄｉｆｆｅｒｅｎｔｃｏｕｐｌｉｎｇｍｏｄｅｓｉｎＧＩＳ

ＤＯＮＧＢｉｎｇｂｉｎｇ１，ＬＩＫａｎｇ１，ＧＡＯＣｈａｎｇｓｈｅｎｇ１，ＬＩＵＧｕａｎｋｅ２，ＤＡＩＸｉｌｉａｎｇ２，ＸＩＡＹｕｎｆｅｎｇ３

（１．ＳｃｈｏｏｌｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇａｎｄＡｕｔｏｍａｔｉｏｎ，ＨｅｆｅｉＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，Ｈｅｆｅｉ２３０００９，Ｃｈｉｎａ；
２．ＤｏｎｇｇｕａｎＰｏｗｅｒＳｕｐｐｌｙＢｕｒｅａｕｏｆＧｕａｎｇｄｏｎｇＰｏｗｅｒＧｒｉｄＣｏ．，Ｌｔｄ．，Ｄｏｎｇｇｕａｎ５２３００８，Ｃｈｉｎａ；

３．ＰｏｗｅｒＴｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎＯｐｅｒａｔｉｏｎ＆ＭａｉｎｔｅｎａｎｃｅＢｒａｎｃｈ，ＨａｉｎａｎＰｏｗｅｒＧｒｉｄＣｏ．，Ｌｔｄ．，Ｈａｉｋｏｕ５７０１００，Ｃｈｉｎａ）
Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｔｏｓｉｍｕｌａｔｅｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅ（ＰＤ）ｉｓｔｈｅｍａｉｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒｆｕｎｃｔｉｏｎａｌｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆｇａｓｉｎｓｕｌａｔｅｄ
ｓｗｉｔｃｈｇｅａｒ（ＧＩＳ）ｕｌｔｒａｈｉｇｈｆｒｅｑｕｅｎｃｙ（ＵＨＦ）ＰＤｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ．Ｄｕｅｔｏｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｔｃｏｕｐｌｉｎｇｍｏｄｅｓｏｆｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｉｎ
ｆｉｅｌｄｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎ，ｔｈｅｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｌａｗｂｅｔｗｅｅｎｓｉｍｕｌａｔｅｄＰＤａｎｄａｃｔｕａｌＰＤｉｓｎｏｔｃｌｅａｒ，ａｎｄｔｈｅｅｆｆｅｃｔｉｖｅｎｅｓｓｏｆｆｕｎｃｔｉｏｎａｌ
ｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｃａｎｎｏｔｂｅｇｕａｒａｎｔｅｅｄ．Ｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒ，ａｔｙｐｉｃａｌＰＤｄｅｆｅｃｔ（ｔｉｐ，ｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎ，ｉｎｓｕｌａｔｏｒｂｕｂｂｌｅ）ａｎｄ
ｉｎｔｅｒｎａｌ／ｅｘｔｅｒｎａｌｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎＵＨＦＰＤｄｅｔｅｃｔｉｏｎｐｌａｔｆｏｒｍｆｏｒ１２６ｋＶＧＩＳａｒｅｅｓｔａｂｌｉｓｈｅｄ，ａｎｄｔｈｅｅｆｆｅｃｔｉｖｅｐｕｌｓｅｓｏｆＵＨＦ
ｓｉｇｎａｌｓａｒｅｎｏｒｍａｌｉｚｅｄａｎｄｅｘｔｒａｃｔｅｄ．Ｔｈｅｎａｓｉｇｎａｌｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｍｅｔｈｏｄｏｆｗｅｉｇｈｔｅｄｉｎｔｒｉｎｓｉｃｍｏｄｅｆｕｎｃｔｉｏｎｓ（ＩＭＦ）ｂａｓｅｄｏｎ
ｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎｉｓｐｒｏｐｏｓｅｄ．Ｔｈｅｓｉｇｎａｌｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｉｓｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚｅｄｂｙｃａｌｃｕｌａｔｉｎｇｔｈｅａｖｅｒａｇｅａｎｄｍａｘｉｍｕｍ
ｖａｌｕｅｓｏｆｔｈｅＥｕｃｌｉｄｅａｎｄｉｓｔａｎｃｅｏｆｔｈｅｓｉｇｎａｌ，ａｎｄｆｉｎａｌｌｙｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｃｏｎｖｅｎｔｉｏｎａｌｓｉｇｎａｌｄｅｖｉａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄ．Ｔｈｅｒｅｓｅａｒｃｈ
ｓｈｏｗｓｔｈａｔｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｃｏｎｖｅｎｔｉｏｎａｌｓｉｇｎａｌｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓｍｅｔｈｏｄ，ｔｈｅｗｅｉｇｈｔｅｄＩＭＦｍｅｔｈｏｄｃａｎｅｆｆｅｃｔｉｖｅｌｙｓｏｌｖｅ
ｔｈｅｐｒｏｂｌｅｍｏｆｌａｒｇｅｌｏｃａｌｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｏｆＵＨＦｓｉｇｎａｌｗａｖｅｆｏｒｍ．ＴｈｅｉｎｔｅｒｎａｌｓｅｎｓｏｒｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎａｎａｌｏｇＰＤａｎｄｓｕｓｐｅｎｄｅｄＰＤ
ｈａｖｅｔｈｅｈｉｇｈｅｓｔｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅ．ＴｈｅａｖｅｒａｇｅｖａｌｕｅＭｅａｎｄｔｈｅｍａｘｉｍｕｍｖａｌｕｅＭａｏｆＥｕｃｌｉｄｅａｎｄｉｓｔａｎｃｅａｒｅ３．８２％ａｎｄ１０．２８％，
ｒｅｓｐｅｃｔｉｖｅｌｙ．Ｔｈｅｒｅｆｏｒｅ，ｔｈｅｆｕｎｃｔｉｏｎｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆＵＨＦｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅｃａｎｕｓｅｃｏｎｓｔａｎｔｐａｒａｍｅｔｅｒｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｉｎｓｔｅａｄｏｆ
ｓｕｓｐｅｎｓｉｏｎｄｅｆｅｃｔ，ａｎｄｔｈｅｉｎｔｅｒｎａｌＵＨＦｓｅｎｓｏｒｉｎｊｅｃｔｉｏｎｃａｎｂｅｐｒｅｆｅｒｒｅｄｆｏｒａｎａｌｏｇＰＤ．Ｔｈｅｒｅｓｅａｒｃｈｉｎｔｈｉｓｐａｐｅｒｃａｎｐｒｏｖｉｄｅ
ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｆｏｒｔｈｅｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒｔｈｅｆｕｎｃｔｉｏｎｖｅｒｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆＵＨＦＰＤｍｏｎｉｔｏｒｉｎｇｄｅｖｉｃｅ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：ｐｕｌｓｅｉｎｊｅｃｔｉｏｎ；ｐａｒｔｉａｌｄｉｓｃｈａｒｇｅｓｉｍｕｌａｔｉｏｎ；ｅｍｐｉｒｉｃａｌｍｏｄｅｄｅｃｏｍｐｏｓｉｔｉｏｎ；ｓｉｇｎａｌｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓ；ｉｎｔｒｉｎｓｉｃ
ｍｏｄｅｆｕｎｃｔｉｏｎｓ（ＩＭＦ）；Ｅｕｃｌｉｄｅａｎｄｉｓｔａｎｃｅ

（编辑　吴昊）

３０１ 董冰冰 等：ＧＩＳ不同耦合方式下注入脉冲的加权ＩＭＦ局放信号等效性


