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摘　要：分布式静止串联补偿器（ＤＳＳＣ）体积小、功耗低，可直接串接在输电线路上进行潮流控制，已成为最具前景
的分布式柔性交流输电技术之一。为了解决ＤＳＳＣ系统中各子模块协调配合控制问题，文中针对各子模块运行状
态、调节性能的差异性，按照“以状态分类以调节性能制定优先级”的思想，提出了子模块调节出力的实时优化分
配方法，实现子模块启停次数最少，延长子模块运行寿命的目标。基于实时数字仿真器对功率优化分配方法进行

闭环仿真分析，结果表明，对比传统平均分配法和比例分配法，文中所述方法在调节速度和精度上有很大提高，能

够满足ＤＳＳＣ的实时潮流调控要求。

关键词：ＤＳＳＣ；集中控制；分配方法；实时优化
中图分类号：ＴＭ７２６．１　　　　 文献标志码：Ａ 文章编号：２０９６３２０３（２０１９）０３００８７０６

收稿日期：２０１９０３０６；修回日期：２０１９０４１２
基金项目：国家电网有限公司总部科技项目“基于分布式潮

流控制的输电网柔性交流潮流控制技术研究”

０　引言

随着电网运行市场化的推进，提升电网运行的

经济竞争力势在必行。分布式柔性交流输电系统

成本低，布置灵活，能实时、连续且快速地控制和调

节电网潮流，优化潮流分布，是未来柔性交流输电

重要的发展方向
［１—３］。美国的ＤｅｅｐａｋＤｉｖａｎ教授最

早提出了基于静止串联同步补偿器（ｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓ
ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ，ＳＳＳＣ）进行改进，形成分布
式静止串联补偿器（ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎ
ｓａｔｏｒ，ＤＳＳＣ）［４—７］。经过多年发展，ＤＳＳＣ已经实现
了模块化批量生产，有效降低了成本并缩短了工程

建设周期
［８—１０］。

国内外不少学者对ＤＳＳＣ的控制方法进行了理
论研究工作，文献［１１—１３］重点分析了 ＤＳＳＣ主电
路拓扑及参数配合方法。文献［１４—１５］研究比例
谐振控制策略在 ＤＳＳＣ补偿电压控制策略中的应
用。文献［１６—１８］在ＤＳＳＣ系统级研究方面进行了
初步探索，将ＤＳＳＣ等效为恒定电压源，运行时线路
子模块全部满载投入，控制精度不高，实际控制效

果难以满足要求，同时也未考虑一次性投入全部子

模块对线路潮流的冲击，以及子模块故障、通信异

常带来的潮流不平衡问题。文献［１９—２１］采用传
统的比例积分控制方法，设计了 ＤＳＳＣ系统级控制
策略，主控单元采用平均分配或者比例分配的方法

确定各子模块的控制指令，但对控制效果并未有说

明。ＤＳＳＣ子模块是潮流控制的实际执行机构，如
何依据总目标制定各子模块控制指令具有重要的

研究意义。

文中首先介绍了实际工程应用 ＤＳＳＣ集中管理
控制的基本架构，分析了传统的平均分配法和比例

分配法的不足之处；然后，提出了基于 ＤＳＳＣ集中管
理控制的实时优化分配方法，详细说明了其控制流

程；最后，通过仿真算例验证了该方法的有效性，并

对其潮流调节过程及子模块响应特性进行了分析。

１　ＤＳＳＣ集中管理控制系统

１．１　ＤＳＳＣ集中管理控制系统架构
ＤＳＳＣ集中管理控制系统如图１所示，分为３个

层级：系统层、站控层、执行层。系统层为能量管理

系统（ｅｎｅｒｇｙｍａｎａｇｅｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍ，ＥＭＳ），实时监测网
络潮流情况，根据潮流优化算法，下发各线路潮流

调节目标指令；站控层主要为远程终端主控单元

（简称主控单元），通过无线传输的方式接收各子模

块运行状态，向各子模块下发调节参考电压和调节

性质（感性或容性），实现系统层下发的控制目标。

执行层为ＤＳＳＣ子模块，其功能为实时上送自身运
行状态，接收主控单元下发的调节指令并快速响应

执行。

１．２　ＤＳＳＣ子模块控制策略
ＤＳＳＣ子模块由单匝变压器（ｓｉｎｇｌｅｔｕｒｎｔｒａｎｓ

ｆｏｒｍｅｒ，ＳＴＴ）、单相电压源型逆变器、嵌入式通信模
块以及相应的控制装置等构成，如图２所示。
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图１　ＤＳＳＣ集中管理系统
Ｆｉｇ．１　ＣｅｎｔｒａｌｉｚｅｄｍａｎａｇｅｍｅｎｔｓｙｓｔｅｍｏｆＤＳＳＣ

图２　ＤＳＳＣ子模块拓扑结构
Ｆｉｇ．２　ＴｈｅｔｏｐｏｌｏｇｙｄｉａｇｒａｍｏｆＤＳＳＣｓｕｂｍｏｄｕｌｅ

ＤＳＳＣ子模块功能是向其安装的线路注入正交
于相电流的电压向量：感性模式下，注入电压超前

于电流９０°；容性模式下，注入电压滞后于电流９０°。
由于直流侧电容充电及逆变器损耗，实际注入电压

并与线路电流不是标准正交，可能有很小幅度的角

度偏移。ＤＳＳＣ子模块的控制策略如图３所示。

图３　ＤＳＳＣ子模块控制
Ｆｉｇ．３　ＣｏｎｔｒｏｌｂｌｏｃｋｄｉａｇｒａｍｏｆＤＳＳＣｓｕｂｍｏｄｕｌｅ

利用单相锁相环测量线路电流的相角，得到

ＤＳＳＣ子模块输出电压的相角基准。ＤＳＳＣ子模块
输出的实际电压Ｖｄｃ与参考值Ｖｒｅｆ比较，经过ＰＩ控制
环节得到控制电压的相角和幅值。

１．３　ＤＳＳＣ主控单元控制策略
主控单元是 ＤＳＳＣ集中控制的核心，考虑到子

模块的损耗及控制精度等问题，主控单元采用ＰＩ控
制，其控制策略如图 ４所示。实际潮流 Ｐｌｉｎｅ与参考
值Ｐｒｅｆ比较，经过ＰＩ控制环节得到总调节量。再经
过分配模块得到各子模块调节状态和调节参考值。

如何快速有效地进行子模块调节状态和调节参考

值的制定即分配方法的优劣决是影响主控单元性

能的好坏关键因素。

图４　ＤＳＳＣ主控单元控制框图
Ｆｉｇ．４　Ｓｉｍｐｌｉｆｉｅｄｃｉｒｃｕｉｔｄｉａｇｒａｍｏｆｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｌｉｎｅ

１．４　传统分配方法
传统ＤＳＳＣ集中管理控制的分配方法为平均分

配法和比例分配方法。平均分配法模型为：

Ｖｓｅ０ｉ ＝
１
ｎ∑

ｎ

ｉ＝１
Ｖｓｅｉ （１）

ΔＶｓｅ＿ｔａｒｉ ＝
Ｖｒｅｆ
ｎ
＝Ｖｓｅ＿ｔａｒｉ －Ｖｓｅ０ｉ （２）

式中：ΔＶｓｅ＿ｔａｒｉ 为第ｉ组子模块电压参考值；ｎ为子模
块总数；ΔＶｓｅ＿ｔａｒｉ ，Ｖｒｅｆ分别为各组子模块目标调节量
和主控单元计算出的目标调节量；Ｖｓｅ０ｉ ，Ｖ

ｓｅ
ｉ分别为

初始化前后子模块出力。平均分配法需要在初始

时刻初始化所有子模块来消除其初始状态的差异，

由于未考虑子模块自身容量差异，容量较大的子模

块性能不能完全发挥，造成子模块性能浪费。

比例分配法是根据子模块的最大可调量与总

可调量的比例来分配，其计算方法为：

Ｖｓｅ＿ｔａｒｉ ＝
ＶｒｅｆＶ

ａｄｊ
ｉλｉ

∑
ｎ

ｉ＝１
（Ｖａｄｊｉλｉ）

＋Ｖｓｅｉ （３）

式中：Ｖａｄｊｉ 为第ｉ组子模块的实时可调量；λ为子模
块状态函数，λ为１表示子模块正常可控，λ为０表
示子模块故障状态。

当目标指令值远小于总可调量时，按照上述两

种方法分配给各子模块的调节量很小，这样会使子

模块效率低，总误差增大。同时，这２种方法都没有
考虑通信异常状态的处理，存在潜在的潮流不平衡

风险。

２　ＤＳＳＣ子模块调节量实时优化分配方法

子模块无线通信的方式受天气影响很大，传统

方法并没有考虑子模块通信情况，且传统方法整个

调节过程中的子模块全部处于出力状态，没有考虑

其性能差异。通过对子模块运行和通信状态进行

识别、分类处理，可以避免调节过程中潮流出现不

平衡。根据子模块性能进行优先级排序，优先使用
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性能较好的子模块，可以提高调节速率和精度。文

中根据上述“以状态分类以调节性能制定优先级”
的思想，综合考虑各子模块特性差异、通信状态、使

用寿命等因素，提出以优先投入序列优先的子模块

为目标的实时优化分配方法，以感性调节为例。为

了保证三相平衡，子模块都是采用分组安装，每组

由在Ａ、Ｂ、Ｃ三相安装类型相同的３个子模块组成。
当某一个子模块通信异常或者故障时，在下一个周

期，对同组另外两相子模块执行同样操作，因此，可

认为每相操作相同。

ＤＳＳＣ子模块调节量实时优化分配法流程如图
５所示，具体步骤如下：

（１）子模块的分类及优先级排序；
（２）子模块总可调量计算；
（３）判断是否需要启动或者关停子模块；
（４）确定出力变化时需启动、关闭的子模块；
（５）确定子模块的出力。

图５　实时优化分配方法流程
Ｆｉｇ．５　Ｒｅａｌｔｉｍｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄ

２．１　ＤＳＳＣ子模块的分类及排序
ＤＳＳＣ子模块存在多种运行状态，其与主控单

元的通信也可能存在异常情况，按表 １进行分类。
根据ＤＳＳＣ子模块运行及通信状态，分为 １、２、３、４
共４个类型，当前调节出力主要由第１类和第３类
子模块提供。

　　每类子模块排序规则制定为：调节容量大的子
模块优先级高，同优先级按照停机时长由大到小进

行排序。按照上述规则，可对每组子模块进行分类

并排序。第２类子模块可在下一控制周期内正常开

表１　ＤＳＳＣ子模块分类
Ｔａｂｌｅ１　ＣｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎｏｆＤＳＳＣｓｕｂｍｏｄｕｌｅ

状态类别 运行状态 实时输出 与主控单元通信状态

１ 运行正常 不为零 通信正常

２ 热备状态 为零 通信正常

３ 运行正常 不为零 通信异常

４ 故障停运 不为零 通信正常

启；第３类子模块在下一控制周期内不能接收调控
指令；第４类子模块在下一控制周期内使输出功率
递减到零。

２．２　ＤＳＳＣ子模块总可调量计算
第１类和第３类子模块下一调控周期内的最大

可调量为：

Ｖｋ１ｍａｘ＝∑
Ｎ１

ｊ＝１
Ｖａｄｊ，ｋ１ｊ

Ｖｋ３ｍａｘ＝０
{ （４）

其中，Ｖａｄｊｉｊ为第ｉ类第ｊ个子模块的下一周期的
可调量，而第３类子模块由于通信不正常不能收到
主控单元的控制指令，因此下一控制周期将按当前

出力进行输出，可调出力为零。ｋ＝０或１，０表示降
低出力，１表示提升出力。因此在运行的子模块下
一调控周期内总可调量为：

Ｖｋｍａｘ＝Ｖ
ｋ
１ｍａｘ＝∑

Ｎ１

ｊ＝１
Ｖａｄｊ，ｋ１ｊ （５）

２．３　判断是否需要启动或者关停子模块
设主控单元在下一周期内提升量参考值与可

提升量差值ΔＶ１为：

ΔＶ１＝Ｖ
１
ｒｅｆ－Ｖ

１
ｍａｘ＋Ｖ４ （６）

当ΔＶ１＞０时，需要增加子模块来增加出力；设
主控单元在下一周期内降低量参考值与可降低量

差值ΔＶ０为：

ΔＶ０＝Ｖ
０
ｒｅｆ－Ｖ

ａｄｊ，０
１１ －Ｖ４ （７）

当ΔＶ０ ＞０时，需要减少子模块来降低出力。
其余情况表示子模块个数不变。

２．４　确定出力变化时需启动／关闭的子模块
ΔＶ１ ＞０时，启动第 ２类子模块来增加出力。

根据２．１规则，第２类子模块排序为：
Ｖ２ｏｕｔ＝［Ｖ

ａｄｊ，１
２１ ，Ｖ

ａｄｊ，１
２２ ，…，Ｖ

ａｄｊ，１
２Ｎ２］，Ｈ２ ＝［ｈ１，ｈ２，…，

ｈＮ２］，ｈｉ＝０表示不启动；ｈｉ＝１表示启动。令：

Δｍ１＝Ｈ２·（Ｖ２ｏｕｔ）
Ｔ－ΔＶ１ （８）

则需增加的子模块由如下方法确定：

（１）初始化Ｈ２＝０；
（２）令ｈ１＝１，ｈ２＝ｈ３＝…＝ｈｎ２＝０，计算 Δｍ

１
的

值，当Δｍ１＜０，令ｈ１＝ｈ２＝１，ｈ３＝ｈ４＝…＝ｈｎ２＝０，以此
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类推直到Δｍ１＞０或ｈ１＝ｈ２＝…＝ｈｎ２＝１；
（３）Δｍ１＜０且ｈ１＝ｈ２＝…＝ｈｎ２＝１，表示第２类

子模块均开启，计算结束；若第 ｉ次操作时，Δｍ１＞０，
则１，２，…，ｉ为第２类需开启的子模块。

ΔＶ０＞０时，关闭第１类子模块来降低出力。方
法类似：Ｖ１ｏｕｔ＝［Ｖ

ａｄｊ，０
１１ ，Ｖ

ａｄｊ，０
１２ ，…，Ｖ

ａｄｊ，０
１Ｎ１］，Ｈ１＝［ｈ１，

ｈ２，…，ｈＮ１］，令：

Δｍ０＝Ｈ１·（Ｖ１ｏｕｔ）
Ｔ－ΔＶ０ （９）

（１）初始时刻ｈ１＝ｈ２＝ｈ３＝ｈ４＝…＝ｈｎ１＝０；
（２）令ｈ１＝１，ｈ２＝ｈ３＝…＝ｈｎ１＝０，计算 Δｍ

０
的

值，当Δｍ０＜０，令ｈ１＝ｈ２＝１，ｈ３＝ｈ４＝…＝ｈｎ１＝０，以此
类推直到Δｍ１＞０或ｈ１＝ｈ２＝…＝ｈｎ１＝１；

（３）Δｍ０＜０且ｈ１＝ｈ２＝…＝ｈｎ１＝１，表示第１类
子模块均关闭，计算结束；若第 ｉ次操作时，Δｍ０＞０，
则１，２，…，ｉ－１为第１类需关闭的子模块。
２．５　确定子模块的出力

ΔＶ１＞０时，第１类及第２类的前 ｉ－１组子模块

均为满发，第ｉ个子模块的出力为－Δｍ１ｉ－１。
ΔＶ０＞０时，第１类前ｉ－１组子模块关停，第 ｉ个

子模块的出力较上一周期降低－Δｍ０ｉ－１其余出力
不变。

在子模块数量不变的情况下，子模块的出力可

以采用类似２．４所述方法来确定。

３　仿真与结果分析

在实时数字仿真器（ｒｅａｌｔｉｍｅｄｉｇｉｔａｌｓｉｍｕｌａｔｏｒ，
ＲＴＤＳ）中进行ＤＳＳＣ主控单元实时优化分配效果的
在环仿真验证，实验采用１１０ｋＶ双回线输电线，每
回线路参数相同，如图６所示。

图６　ＤＳＳＣ调节单回线潮流示意图
Ｆｉｇ．６　ＴｈｅｄｉａｇｒａｍｏｆＤＳＳＣｒｅｇｕｌａｔｉｎｇ

ｄｏｕｂｌｅｌｉｎｅｐｏｗｅｒｆｌｏｗ

每回线路中串接５组子模块，共１５个，初始各
子模块组状态如表２所示。

表２　初始子模块参数表

Ｔａｂｌｅ２　Ｔｈｅｐａｒａｍｅｔｅｒｓｆｏｒｅｖｅｒｙｓｕｂｕｎｉｔ

组号 容量／Ｖ 排序 初始态／Ｖ

１ ±５０ １（１类） ＋２０

２ ±５０ １（２类） ０

３ ±４０ ２（２类） ０

４ ±４０ ３（２类） ０

５ ±２０ ４（２类） ０

　　主控单元分别导入平均分配法、成比例分配法
（对照组）及实时优化分配法程序，其余参数保持一

致进行试验，死区设置为０．５Ａ，２ｓ时向主控器下发
目标线路电流５００Ａ，潮流响应情况如图７所示。

图７　３种分配方法下潮流响应情况
Ｆｉｇ．７　Ｔｒｅｎｄｒｅｓｐｏｎｓｅｓｕｎｄｅｒ３ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓ

从图７中可以看出，采用平均分配法时，４ｓ开
始响应，１１ｓ结束，共经历四轮调节，耗时７ｓ，最后
线路电流控制在 ５００．４Ａ。采用比例分配法时，２ｓ
开始响应，９ｓ结束，共经历了四轮调节，耗时７ｓ，最
后线路电流控制在５００．３Ａ。采用实时优化分配法
时，２ｓ开始响应，７ｓ结束，共经历了三轮调节，耗时
５ｓ，最后线路电流控制在５００．１Ａ，达到潮流控制要
求。３种分配方法中，平均分配法第一轮进行初始
化处理，其耗时最长；从电流变化的斜率可以看出，

实时优化分配法的子模块响应最为迅速，潮流变化

最快。此外，实时优化分配法经历三轮调节就满足

要求而平均分配法和比例分配法经历四轮调节，说

明实时优化分配法的子模块总的响应精度要高于

传统的平均分配法和比例分配法，这是因为实时优

化分配法时，运行的子模块大都处于满发状态，精

度相对要高。综上，实时优化分配法不论在潮流调

节速率还是调节精度上，都优于传统的平均分配法

和比例分配法。

图８所示为组１子模块在３种分配方法下的响
应情况。

图８　组１子模块在３种分配方法下响应情况
Ｆｉｇ．８　ＴｈｅｒｅｓｐｏｎｓｅｏｆＮｏ１ｓｕｂｍｏｄｕｌｅ
ｕｎｄｅｒｔｈｒｅｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓ

采用平均分配法时，２ｓ开始响应，出力先降低
后逐步上升，１１ｓ响应结束，共经历了五轮调节。采
用比例分配法时，２ｓ开始响应，出力逐步上升，９ｓ
响应结束，共经历了四轮调节。采用实时优化分配

法时，２ｓ开始响应，出力直接达到满发，３ｓ响应结
束，只经历了一轮调节，同时，实时优化分配法总共

０９



只投入３组运行，而传统方法子模块全部投入运行，
体现了实时优化分配法优先使用序列优先子模块

出力的特点。

４　结语

针对传统分配方法的缺点，按照“以状态分类
以调节性能制定优先级”的思想，提出了一种基于

ＤＳＳＣ集中控制的子模块调节量实时优化分配方
法。基于 ＲＴＤＳ仿真平台，对传统方法和文中方法
进行仿真对比，仿真结果验证了实时优化分配法能

满足潮流调节要求，并在潮流调节速率和调节精度

上较传统平均分配法和比例分配法有较大提高。

文中所提方法只初步考虑了子模块性能、异常

情况和使用寿命问题，对于实际工程中需要考虑的

线路电流、温度、湿度等对集中控制的影响问题有

待进一步研究。

参考文献：

［１］ＤＩＶＡＮＤ，ＪＯＨＡＬＨ．ＤｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄＦＡＣＴＳＡｎｅｗｃｏｎｃｅｐｔｆｏｒｒｅ
ａｌｉｚｉｎｇｇｒｉｄｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒ

Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２００７，２２（６）：２２５３２２６０．

［２］ＧＡＩＧＯＷＡＬＳＲ，ＲＥＮＧＥＭＭ．Ｓｏｍｅｓｔｕｄｉｅｓｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄ
ｓｅｒｉｅｓＦＡＣＴＳｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒｔｏｃｏｎｔｒｏｌａｃｔｉｖｅｐｏｗｅｒｆｌｏｗｔｈｒｏｕｇｈ

ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｌｉｎｅ［Ｊ］．ＩＥＥＥＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＰｏｗｅｒ，

ＥｎｅｒｇｙａｎｄＣｏｎｔｒｏｌ（ＩＣＰＥＣ），２０１３，１（６）：１２４１２８．
［３］ＭＥＨＴＡＤ，ＲＡＶＩＮＤＲＡＮＡ，ＪＯＳＨＩＢ，ｅｔａｌ．Ｇｒａｐｈｔｈｅｏｒｙ

ｂａｓｅｄｏｎｌｉｎｅｏｐｔｉｍａｌｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｏｆｐｏｗｅｒｇｒｉｄｗｉｔｈｄｉｓ

ｔｒｉｂｕｔｅｄｆｌｅｘｉｂｌｅＡＣｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｓｙｓｔｅｍｓ（ＤＦＡＣＴＳ）ｄｅｖｉｃｅｓ
［Ｃ］∥２０１５ＮｏｒｔｈＡｍｅｒｉｃａｎＰｏｗｅｒＳｙｍｐｏｓｉｕｍ （ＮＡＰＳ），

Ｃｈａｒｌｏｔｔｅ，ＮＣ，２０１５：１６．

［４］ＢＲＩＳＳＥＴＴＥＡ，ＭＡＫＳＩＭＯＶＩＣＤ，ＬＥＣＲＯＮＹ．Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｅ
ｒｉｅｓｓｔａｔｉｃｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｄｅｐｌｏｙｍｅｎｔｕｓｉｎｇａｌｉｎｅａｒｉｚｅｄｔｒａｎｓｍｉｓｓ

ｉｏｎｓｙｓｔｅｍｍｏｄｅｌ［Ｊ］．ＩＥＥＥＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒＤｅｌｉｖｅｒｙ，

２０１５，３０（３）：１２６９１２７７．
［５］张晓宇，顾乔根，文继锋，等．统一潮流控制器系统串联变压

器保护设计［Ｊ］．电力系统自动化，２０１７，４１（１７）：７２７７．

ＺＨＡＮＧＸｉａｏｙｕ，ＧＵＱｉａｏｇｅｎ，ＷＥＮＪｉｆｅｎｇ，ｅｔａｌ．Ｓｅｒｉｅｓｔｒａｎｓ
ｆｏｒｍｅｒｐｒｏｔｅｃｔｉｏｎｄｅｓｉｇｎｉｎｕｎｉｆｉｅｄｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒｓｙｓｔｅｍ

［Ｊ］．ＡｕｔｏｍａｔｉｏｎｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，２０１７，４１（１７）：

７２７７．
［６］徐卓林，黄奇，李卓然，等．一种针对串联补偿的综合效益评

估方法［Ｊ］．广东电力，２０１７，３０（３）：１１１４．

ＸＵＺｈｕｏｌｉｎ，ＨＵＡＮＧＱｉ，ＬＩＺｈｕｏｒａｎ，ｅｔａｌ．Ａｎａｓｓｅｓｓｍｅｎｔ
ｍｅｔｈｏｄｆｏｒｃｏｍｐｒｅｈｅｎｓｉｖｅｂｅｎｅｆｉｔｏｆｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ［Ｊ］．

ＧｕａｎｇｄｏｎｇＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１７，３０（３）：１１１４．

［７］温才权，吴志宇，李先宁，等．一种基于等离子的串联补偿电
容器间隙技术［Ｊ］．广东电力，２０１８，３１（８）：１８２１８７．

ＷＥＮＣａｉｑｕａｎ，ＷＵＺｈｉｙｕ，ＬＩＸｉａｎｎｉｎｇ，ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｓｅ

ｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｃａｐａｃｉｔｏｒｇａｐｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙｂａｓｅｄｏｎｐｌａｓｍａ［Ｊ］．
ＧｕａｎｇｄｏｎｇＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒ，２０１８，３１（８）：１８２１８７．

［８］ＭＯＨＡＭＭＡＤＲＥＺＡＤＧ，ＭＡＨＭＵＤＦＦ，ＦＡＲＲＯＫＨＡ，ｅｔ
ａｌ．Ｏｐｔｉｍａｌｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｐｌａｃｅｍｅｎｔｆｏｒ
ｅｎｈａｎｃｉｎｇｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍｌｏａｄａｂｉｌｉｔｙａｎｄｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ［Ｊ］．ＩＥＴＧｅｎ
ｅｒａｔｉｏｎＴｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ＆Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ，２０１５，９（１１）：１０４３１０５０．

［９］吴杰康，蒋程，张建华，等．一种优化系统动态性能的新型
ＳＳＳＣ控制策略［Ｊ］．电工技术学报，２０１１，２６（１２）：１５６１６１．
ＷＵＪｉｅｋａｎｇ，ＪＩＡＮＧＣｈｅｎｇ，ＺＨＡＮＧＪｉａｎｈｕａ，ｅｔａｌ．Ａｎｏｖｅｌ
ｓｔａｔｉｃｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｃｏｎｔｒｏｌｓｔｒａｔｅｇｙｆｏｒｉｍｐｒｏ
ｖｉｎｇｔｈｅｄｙｎａｍｉｃｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｆＣｈｉｎａＥｌｅｃｔｒｏｔｅｃｈｎｉｃａｌＳｏｃｉｅｔｙ，２０１１，２６（１２）：１５６１６１．

［１０］ＪＡＬＡＹＥＲＲ，ＭＯＫＨＴＡＲＩＨ．ＡＳｉｍｐｌｅｔｈｒｅｅｐｈａｓｅｍｏｄｅｌｆｏｒ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）ｉｎｎｅｗｔｏｎｐｏｗｅｒ
ｆｌｏｗ［Ｃ］∥ＡｓｉａＰａｃｉｆｉｃＰｏｗｅｒａｎｄＥｎｅｒｇｙＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＣｏｎｆｅｒ
ｅｎｃｅ．ＩＥＥＥ，２００９：１５．

［１１］ＴＡＭＢＥＰＰ，ＪＯＳＨＩＫＤ．Ｐｏｗｅｒｆｌｏｗｉｍｐｒｏｖｅｍｅｎｔｕｓｉｎｇｄｉｓ
ｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ［Ｃ］∥ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆ
ＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇＲｅｓｅａｒｃｈａｎｄＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ．ＥＳＲＳＡ Ｐｕｂｌｉｃａｔｉ
ｏｎｓ，２０１２．

［１２］ＲＡＹＴＨＡＴＨＴＨＡＫＧ，ＶＹＡＳＢＹ．Ｓｙｓｔｅｍｐａｒａｍｅｔｅｒｓｉｍ
ｐｒｏｖｅｍｅｎｔｏｆｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｌｉｎｅｕｓｉｎｇＤｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄＳｔａｔｉｃＳｅｒｉｅｓ
Ｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）［Ｃ］∥ ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎ
ＥｎｅｒｇｙＥｆｆｉｃｉｅｎｔＴｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓｆｏｒＳｕｓｔａｉｎａｂｉｌｉｔｙ．ＩＥＥＥ，２０１６：
４５９４６３．

［１３］ＦＡＪＲＩＰ，ＡＦＳＨＡＲＮＩＡＳ．ＡＰＳＣＡＤ／ＥＭＴＤＣｍｏｄｅｌｆｏｒｄｉｓ
ｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）［Ｃ］∥Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
ＣｏｎｆｅｒｅｎｃｅｏｎＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ．ＩＥＥＥ，２００８：１６．

［１４］ＫＨＡＬＩＬＩＡＮＭ，ＭＯＫＨＴＡＲＩＭ，ＧＯＬＳＨＡＮＮＡＶＡＺＳ，ｅｔａｌ．
Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）ｆｏｒｓｕｂｓｙｎｃｈｒｏｎ
ｏｕｓｒｅｓｏｎａｎｃｅａｌｌｅｖｉａｔｉｏｎａｎｄｐｏｗｅｒｏｓｃｉｌｌａｔｉｏｎｄａｍｐｉｎｇ［Ｊ］．
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎ ＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＥｎｅｒｇｙ Ｓｙｓｔｅｍｓ，
２０１２，２２（５）：５８９６００．

［１５］ＫＨＡＺＡＩＥＪ，ＭＯＫＨＴＡＲＩＭ，ＫＨＡＬＩＬＹＡＮＭ，ｅｔａｌ．Ｓｕｂ
ｓｙｎｃｈｒｏｎｏｕｓｒｅｓｏｎａｎｃｅｄａｍｐｉｎｇｕｓｉｎｇｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓ
ｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）ｅｎｈａｎｃｅｄｗｉｔｈｆｕｚｚｙｌｏｇｉｃｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ［Ｊ］．
ＩｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌＪｏｕｒｎａｌｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃａｌＰｏｗｅｒ＆ＥｎｅｒｇｙＳｙｓｔｅｍｓ，
２０１２，４３（１）：８０８９．

［１６］ＤＩＶＡＮＤＭ，ＢＲＵＭＳＩＣＫＬＥＷＥ，ＳＣＨＮＥＩＤＥＲＲＳ，ｅｔａｌ．
Ａｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｓｙｓｔｅｍ ｆｏｒｒｅａｌｉｚｉｎｇ
ａｃｔｉｖｅｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｏｎｅｘｉｓｔｉｎｇｐｏｗｅｒｌｉｎｅｓ［Ｊ］．ＩＥＥＥ
ＴｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓｏｎＰｏｗｅｒＤｅｌｉｖｅｒｙ，２００６，２２（１）：６４２６４９．

［１７］ＭＯＨＡＭＭＡＤＲＥＺＡＤＧ，ＭＡＨＭＵＤＦＦ，ＦＡＲＲＯＫＨＡ，ｅｔ
ａｌ．Ｏｐｔｉｍａｌｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｐｌａｃｅｍｅｎｔｆｏｒ
ｅｎｈａｎｃｉｎｇｐｏｗｅｒｓｙｓｔｅｍｌｏａｄａｂｉｌｉｔｙａｎｄｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙ［Ｃ］∥ＩＥＴ
Ｇｅｎｅｒａｔｉｏｎ，Ｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎ＆Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ：ＩＥＥＥ，２０１４：８４８８．

［１８］ＬＩＭ，ＷＡＮＧＹ，ＦＡＮＧＸ，ｅｔａｌ．Ｏｎｈｉｇｈｐｒｅｃｉｓｉｏｎｄｉｓｔｒｉｂｕｔ
ｅｄｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒｃｏｎｔｒｏｌｉｎｓｔａｔｉｃｒｅｆｅｒｅｎｃｅｆｒａｍｅ［Ｃ］∥
Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇｏｆｔｈｅ７ｔｈｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌｐｏｗｅｒｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓａｎｄｍｏ
ｔｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ：ＩＥＥＥ，２０１２：９４９８．

［１９］李顺，唐飞，廖清芬，等．基于多指标效能分析的分布式潮
流控制器选址定容优化策略［Ｊ］．电力系统自动化，２０１７，
４１（１７）：６０６５．
ＬＩＳｈｕｎ，ＴＡＮＧＦｅｉ，ＬＩＡＯＱｉｎｇｆｅｎ，ｅｔａｌ．Ｌｏｃａｔｉｏｎａｎｄｃａｐａｃ

１９陈汹 等：一种基于ＤＳＳＣ集中控制的实时优化分配方法



ｉｔｙｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎｓｔｒａｔｅｇｙｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｌｅｒ
ｂａｓｅｄｏｎｍｕｌｔｉｉｎｄｉｃａｔｏｒｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅａｎａｌｙｓｉｓ［Ｊ］．Ａｕｔｏｍａｔｉｏｎ
ｏｆＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＳｙｓｔｅｍｓ，２０１７，４１（１７）：６０６５．

［２０］范志华，苗世洪，刘子文，等．含多类型分布式电源的交直
流混合微电网系统潮流控制策略研究［Ｊ］．供用电，２０１８，
３５（７）：２０２７，４８．
ＦＡＮＺｈｉｈｕａ，ＭＩＡＯＳｈｉｈｏｎｇ，ＬＩＵＺｉｗｅｎ，ｅｔａｌ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎ
ｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｓｔｒａｔｅｇｙｏｆＡＣ／ＤＣｈｙｂｒｉｄｍｉｃｒｏｇｒｉｄｓｙｓｔｅｍ
ｗｉｔｈｍｕｌｔｉｔｙｐｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｐｏｗｅｒｓｕｐｐｌｙ［Ｊ］．Ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎ＆Ｕ
ｔｉｌｉｚａｔｉｏｎ，２０１８，３５（７）：２０２７，４８．

［２１］卢俊．分布式潮流控制器的可靠性研究［Ｄ］．武汉：武汉理
工大学，２０１３．

ＬＵＪｕｎ．Ｒｅｓｅａｒｃｈｏｎｒｅｌｉａｂｉｌｉｔｙｏｆｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎ
ｔｒｏｌｌｅｒ［Ｄ］．Ｗｕｈａｎ：ＷｕｈａｎＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，２０１３．

作者简介：

陈汹

　　陈汹（１９７８），男，硕士，高级工程师，从事
电网安全稳定控制工作（Ｅｍａｉｌ：ｃｈｅｎｘｉｏｎｇ＠
ｓｇｅｐｒｉ．ｓｇｃｃ．ｃｏｍ．ｃｎ）；

赵静波（１９８２），男，博士，高级工程师，从
事电力系统稳定分析工作；

封科（１９９２），男，硕士，助理工程师，从事
电网安全稳定控制工作。

ＡｒｅａｌｔｉｍｅｏｐｔｉｍａｌａｌｌｏｃａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｆｏｒＤＳＳＣｂａｓｅｄｏｎｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄｃｏｎｔｒｏｌ
ＣＨＥＮＸｉｏｎｇ１，２，ＺＨＡＯＪｉｎｇｂｏ３，ＦＥＮＧＫｅ１，２，ＺＨＯＮＧＬｉａｎｇｍｉｎ１，２，ＺＨＵＫａｉｙａｎｇ１，２

（１．ＮＡＲＩＧｒｏｕｐＣｏｒｐｏｒａｔｉｏｎ（ＳｔａｔｅＧｒｉｄＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＲｅｓｅａｒｃｈＩｎｓｔｉｔｕｔｅ），Ｎａｎｊｉｎｇ２１１１０６，Ｃｈｉｎａ；
２．ＮＡＲＩＴｅｃｈｎｏｌｏｇｙＤｅｖｅｌｏｐｍｅｎｔＣｏ．，Ｌｔｄ．，Ｎａｎｊｉｎｇ２１１１０６，Ｃｈｉｎａ；

３．ＳｔａｔｅＧｒｉｄＪｉａｎｇｓｕＥｌｅｃｔｒｉｃＰｏｗｅｒＣｏ．，Ｌｔｄ．ＲｅｓｅａｒｃｈＩｎｓｔｉｔｕｔｅ，Ｎａｎｊｉｎｇ２１１１０３，Ｃｈｉｎａ）
Ａｂｓｔｒａｃｔ：Ｔｈｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｓｔａｔｉｃｓｅｒｉｅｓｃｏｍｐｅｎｓａｔｏｒ（ＤＳＳＣ）ｈａｓｔｈｅｃｈａｒａｃｔｅｒｉｓｔｉｃｓｏｆｓｍａｌｌｓｉｚｅａｎｄｌｏｗｐｏｗｅｒｃｏｎｓｕｍｐｔｉｏｎ，
ａｎｄｉｔｃａｎｂｅｄｉｒｅｃｔｌｙｃｏｎｎｅｃｔｅｄｔｏｔｈｅｐｏｗｅｒｌｉｎｅｆｏｒｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｗｈｉｃｈｍａｋｅｓｉｔｂｅｃｏｍｅｏｎｅｏｆｔｈｅｍｏｓｔｐｒｏｍｉｓｉｎｇ
ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｅｄｆｌｅｘｉｂｌｅＡＣｔｒａｎｓｍｉｓｓｉｏｎｔｅｃｈｎｏｌｏｇｉｅｓ．Ｉｎｏｒｄｅｒｔｏｓｏｌｖｅｔｈｅｐｒｏｂｌｅｍｏｆｃｏｏｒｄｉｎａｔｅｄｃｏｏｒｄｉｎａｔｉｏｎｃｏｎｔｒｏｌｏｆｅａｃｈｓｕｂ
ｍｏｄｕｌｅｉｎｔｈｅＤＳＳＣｓｙｓｔｅｍ，ｔｈｅｐａｐｅｒｄｉｓｃｕｓｓｅｓｔｈｅｄｉｆｆｅｒｅｎｃｅｂｅｔｗｅｅｎｔｈｅｏｐｅｒａｔｉｎｇｓｔａｔｅａｎｄｔｈｅａｄｊｕｓｔｍｅｎｔｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｏｆ
ｅａｃｈｓｕｂｍｏｄｕｌｅ，ａｎｄｐｒｏｐｏｓｅｓｒｅａｌｔｉｍｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎａｌｌｏｃａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｏｎｔｈｅｏｕｔｐｕｔｏｆｓｕｂｍｏｄｕｌｅａｃｃｏｒｄｉｎｇｔｏｔｈｅｉｄｅａｏｆ
“ｃｌａｓｓｉｆｙｉｎｇｗｉｔｈｓｔａｔｅｓｅｔｔｉｎｇｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅｗｉｔｈａｄｊｕｓｔｍｅｎｔｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ”，ｔｏａｃｈｉｅｖｅｔｈｅｍｉｎｉｍｕｍｎｕｍｂｅｒｏｆｓｔａｒｔｓｔｏｐｓｕｂ
ｍｏｄｕｌｅｓａｎｄｔｏｅｘｔｅｎｄｔｈｅｏｐｅｒａｔｉｎｇｌｉｆｅｏｆｔｈｅｓｕｂｍｏｄｕｌｅ．ＢａｓｅｄｏｎｔｈｅＲＴＤＳｐｌａｔｆｏｒｍ，ｔｈｅｃｌｏｓｅｄｌｏｏｐｓｉｍｕｌａｔｉｏｎａｎａｌｙｓｉｓｏｆ
ｔｈｅｏｐｔｉｍｉｚｅｄａｌｌｏｃａｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｉｓｃａｒｒｉｅｄｏｕｔ．Ｉｔｉｓｖｅｒｉｆｉｅｄｔｈａｔｔｈｅｍｅｔｈｏｄｃａｎｍｅｅｔｔｈｅｐｏｗｅｒｆｌｏｗｃｏｎｔｒｏｌｒｅｑｕｉｒｅｍｅｎｔｓｏｆ
ＤＳＳＣ．Ｃｏｍｐａｒｅｄｗｉｔｈｔｈｅｔｒａｄｉｔｉｏｎａｌａｖｅｒａｇｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄａｎｄｔｈｅｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎａｌｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄ，ｔｈｅｍｅｔｈｏｄｈａｓ
ｇｒｅａｔｌｙｉｍｐｒｏｖｅｄｔｈｅａｄｊｕｓｔｍｅｎｔｓｐｅｅｄａｎｄａｄｊｕｓｔｍｅｎｔａｃｃｕｒａｃｙ．
Ｋｅｙｗｏｒｄｓ：ＤＳＳＣ；ｃｅｎｔｒａｌｉｚｅｄｃｏｎｔｒｏｌ；ｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎｍｅｔｈｏｄｓ；ｒｅａｌｔｉｍｅｏｐｔｉｍｉｚａｔｉｏｎ

（编辑　刘晓燕）

２９


